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Analyse du système 

Question 1 : 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Question 2 : 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

FS1 : 
Réaliser une liasse

de feuille par 
agrafage 

FT 1 : Déposer 
l’agrafe 

FT 1-1: Stocker les 
agrafes 

FT 1-3:  
Extraire une agrafe

FT 1-3-1: Gérer les 
informations 

d’entrées/sorties 
FT 1-3-2 : Convertir l’énergie 

électrique en énergie 
mécanique

FT 1-2: Alimenter en 
énergie électrique 

FT 1-3-3: ……………………………….
…………………………………………………
…………………………………………………

 
FT 2 :Plier 
 une agrafe 

4 Piles 1.5V 

…………………………………………………
…………………………………………….. 

…………………………………………………
…………………………………………………. 

Train d’engrenage 
+ Levier 

+ Coulisseau 

……………………………………………  
+ …………………………………….. 

…………………………………………………..

Fonction de service Fonctions techniques Solutions 
technologiques 

FT 1-3-1:  
Gérer les 

informations 
d’entrées/sorties

Détecter la 
présence de 

feuilles 

Commander le 
moteur 

Protéger le moteur 
contre une 

surintensité 

Commander le moteur dans le 
sens de rotation 1 pour 

agrafage si présence feuilles

Commander le moteur dans le 
sens de rotation  2 si blocage 

pendant l’agrafage 

Freiner le moteur 

Arrêter le moteur 
après un 
agrafage 

Détecter un 
agrafage 

Limiter l'intensité de 
démarrage du moteur 

Capteur L1 

…… ?…………………………………
……………………………………………
……………………………………………

ES2 

R5 

………………… ?……………………
 

Fusible 

Ensemble électronique 
ES1 
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Détecter un agrafage 

M 

+ 6V 

0V

0V 

R1 
R2 

R4

R3 R5

R6

R7 

R8
C1 

C2

C3

C4

L1 

L2 

K K
F Q3 

Q1 

Q4

Q2 

nc 
nc

c 

nc

c 

nc 

nono 

no 

no

c 

c 

. . .

. 
. 

.

.

.

. . . .

..

Limiter l'intensité de 
démarrage du moteur 

Protéger le moteur contre
une surintensité 

Détecter la 
présence de 

feuilles 

Freiner le moteur 
ES1 

Commander le moteur dans le sens de 
rotation  2 si blocage pendant l’agrafage 

(position travail) 

.

Commander le moteur dans le sens de rotation
1 pour agrafage si  présence feuilles. ES2 

 Commander le moteur dans le sens 
de rotation  1 pour 

agrafage si  présence feuilles 
(après démarrage du moteur)  

 Commander le moteur dans le sens de 
rotation  1 pour 

agrafage si  présence feuilles  
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Etude de la fonction : Transmettre le mouvement de translation à 
l’agrafe 

Question 3 : 

1 

9 

ENTREE

SORTIE 

10+11 

8

4 

5 6 

6’ 

7 

7’ 
5’ 

Cm
Nm

Es 

Es : Effort mécanique extérieur lié à l’action de l’agrafe sur le poinçon (sortie).
Cm : Couple moteur (entrée). Nm : vitesse de rotation moteur 

Zone à 
compléter 
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Question 6 : 
 

A 
B C

Excentrique 
Levier 

Poinçon  

Aex/Lev 
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 Question 7 : 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Question 9 : 
  

M 

+ 6V 

C4 

K K 
F 

c 

nc

c 

nc 

nono . . 

 0V 

M 

+ 6V 

C4 

K K 
F

c 

nc 

c 

nc

no 
no . .

 

 0V 

. .

..
Fig1 Fig2 

0

1

2 3

 L1

M+ 

M+M- 

L2.K L2.K 

L2 
L2 

 F 

4

 L1

 F 

5 M- 

K.F 

 L1

A compléter

 
 
 
P.C 

Agrafage 
détecté :↓ L2  

Liasse de feuille 
détecté :↑ L1 

Information de 
demande de  
mise en position 
initiale: K 

Commander le moteur 
dans le sens 1 : M+ 

Commander le moteur 
dans le sens 2 : M- 

Surintensité 
détecté : F 

Cette commande est manuelle
et permet de dégager le 

poinçon en cas de blocage : 
inversion du sens de rotation 

du moteur 


