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Analyse du systeme

| Question 1: |
Fonction de service Fonctions techniques Solutions
technologiques
Fs1: -
Réaliser une liasse > FT 1: Déposer FT 1-1: Stocker les
de feuille par dgrate agrafes
agrafage || FT 1-2: Alimenter en > 4 Piles 1.5V
énerqie électrique FT 1-3-1: Gérer les
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Pl dlectrique en énergic ™|
mécanique
- Train d'engrenage
FT1-3-30 s + Levier
+ Coulisseau
> FT 2 :Plier
une agrafe >
| Question 2 :
compléter le FAST
FT1-3-1: Détecter la
Gérer les présence de |
informations feuilles
d'entrées/sorties
Commander le moteur dans le
Commander le sens de rotation 1 pour >
moteur agrafage si présence feuilles
Limiter |'intensité de
démarrage du moteur >
Commander le moteur dans le
sens de rotation 2 si blocage > ES2
pendant I'agrafage
Protéger le moteur
> contre une > Fusible
surintensité
Arréter le moteur
- aprés un —p
agrafage
POUR COMPLETER
Freiner le moteur
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une surintensité

Protéger le moteur contre

+6V

Commander le moteur dans le sens de

rotation 1 pour

agrafaage si présence feuilles

Détecter un agrafage

Commander le moteur dans le sens de
rotation 2 si blocage pendant I'agrafage

(position travail)

Commander le moteur dans le sens
de rotation 1 pour
agrafage si présence feuilles
(aprés démarrage du moteur)
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Commander le moteur dans le sens de rotation
1 pour agrafage si présence feuilles
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Etude de la fonction : Transmettre le mouvement de translation a
I’agrafe

| Question 6 :

Zone a
compléter
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Es : Effort mécanique extérieur lié a I’action de I’agrafe sur le poincon (sortie).
Cm : Couple moteur (entrée). Nm : vitesse de rotation moteur
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Levier

. Poingon
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Fin de commande
du moteur

Arrétdu moteur

Inertie
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Détection feuilles :
démarrage du cycle d’agrafage.
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Signal de la
consommation
réelle du
courant par le
moteur avec la
résistance R5
lors du
démarrage

Signal de la
consommation
réelle du
courant par le
moteur sans la
résistance R5
lors du
démarrage

Agrafage
(D’aprées I’étude
mécanique)

Retrait de la liasse de feuilles.

| Fin du cycle d’agrafage aprés 664 ms

1 A/ Carreau

LB
.

Il est a noter que le fusible
réarmable ne réagit pas a cette |
pointe d’intensité, puisque trés

courte.
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Courant Im dans
le moteur

100ms / Carreau
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