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Choix du variateur

DOCUMENTATION TECHNIQUE DU VARIATEUR DE VITESSE

Reéseau Motaur Altivar 18
Tension Courant Pussance Courntde Courant Referace kg
d alimen- Deligne ndiquée sorlic transit oire .
1) Alimentation monophasée Autre rauca:demem
Tation AUl al2  sur plaque permanent  Maxi (2) (source 24V extetnic)
rrrT
uL..u2 ‘ \\ \\ @
v A A KW g A A Kg ]
200240V 4.4 39 037 0.5 21 3.1 ATV-18U09M2 1.5 [
50.6011z 7.6 68 075 1 3.6 54 ATV-I8UISM2 1.5 s b fucla 2
mon ophas é 124 1S 2 6,8 10.2 ATV-18U20M2 2,1 !
, 174 22 3 9.6 14,4 ATV-18UAIM2 2.8 |
200230V _16.2 149 3 B 23 18,5 ATV-18US4M2 33 2 +
50/60Hz 204 188 4 % 16,4 24.6 _ATV-I8U7M2 33 ] S
Triphasé 287 265 55 7.5 22 33 ATV-18U90M2 7.8 4
384 333 1.5 10 28 42 ATV-IBDI2M2 73
380.460V 2.9 27 075 1 21 5.2 ATV-18U18N4 2 besioazn 2] 1
50.60Hz 5,1 48 15 2 37 5,6 ATV-1SC29N4 21 ieience 5 3
triphas¢ 6,8 63 22 3 53 [ ATV-18U4IN4 31 Résistance de = =
9.8 84 3 - 7.1 10.7 ATV-1BUSIN4 3,3 freinage éventuell: Source 24V~
2.5 105 4 s 9,2 13,8 ATVI8UTINA 3.3
16,9 153 55§ 73 11.8 17.7 ATV-18U90Nd 8
21,5 154 75 10 16 24 ATV-I8DIZNG 8 (1) Inductance de li gre éventuclle  1phase ou 3 phases).
a8 28,7 11 15 22 33 ATV-18D16N4 12 (2) Contacts du relais de sécurité pour signaler a distance I'édat du variateur
42,9 386 15 20 29.3 49 ATV-18D23N4 12 (3) Relaisou entrée ' automate 24V continu

(1) Valeur typique sans inductance additionnelle
(2) Pendant 60 secondes

Bornier de contréle

Capacité maximale de raccordement @ 1,5 mm2. AWG16
Couple de serrage : 0,5 mN
Configuration du varateur cn praréglage usine

Bornier contrdlé isol¢ galvaniquement de Ia puis sance

i _Bome Fondion Caraclénstiques
SA Contact OF du relais de Pouveir de commutation des contacts :
sC séounté, Enclenché pour - mini 10mA pour S5VCC
SB varialcur sous tension - maxi sur charge inductive (cosp 0.4, LR 7ms)

sans défaut 1.5A pour 250V~ ot 1,5 A pour 20VCC
1 Alimentation pour potentiométre 10V 77 10mA maxi, protégs
de consigne | & 10K£2

All Condigne de vitesse en Entrée analogique 0 +10V impédance 30KQ
fension

Al2 Consighe entension Entréc analogique 0 +10V impédance 20,55K0Q
ou ou

i

‘ Comsigne en courant entrée analogique 0-20m A (prereglage usine)

i sommatrice de ATl ou 4-20m A impédance 40002

i AlZ cu AIC sont affectables. Ne pas les utiliser
gl

|

COM | Commun pour entrécs
logi yues o analogiques
et sotie logique

i mterne. B cas duslisation & ime s mos exteme 4944 ralier Te (U e
{4y +24Vinterne Fncas dutilisaticn & une saumce exteme +24 V, relier le OV de

celle i & la borne COMet ne pas utiliser la borne +24V du variateur

Fonctions configurables des entrées logigues

Entrées logiques
e LIl : sens de marche direct (avant). Non affectable a4 une autre fonction.

Torsque le contact est famé, la consigne de fréquence
est appliquée au sens direct (avant)
+24v
o LI2, LI3, L14 : affectables aux fonctions sujvantes

- Sensde marche inverse (amriére) : affectation rr§

Lorsque le contact est fermg, la consigne de fréquence

Li2 -24V A . L A
fermé, ¢'est le premier fermeé qui a priorite

- 2vitesses : affectation P§2

Contact fermé: référence = HS P

L4

est appliquée au sens inverse (arriére). Si LI1 est ¢galement

Contact ouverl : référence = L § P+ référence analogique

| Ln Commande sens direct Entrées logiques impédance 3,5K)

I L2 Commandc sens inverse Alimentation +24V (maxi 30V)

B 1 Vitesses présélectionnéus Etats0si <5V état 1s1>11V

| L4 LI2, 113 et LI4 sont affectables

[ +24  [Alimentation de entrées +24V protége. débt maximal 100m A

et sotties logiques

LO+ Alimentation de la sortie

A raceorder au ~24V inlerne ou au +24

logique maxi 30V} d'une alimentation exteme
LO Reéference vitesse atteinte Sortic logique compatible API (collecteur

ouvert)

+24Vmaxi 20m A avec source inteme
ou 200mA avee source exteme.

LO est affectable

Sous épreuve 52

MSESCTD1

4 vitesses : affectation d’une entrée 8 P §2et d'une autre a P§ 4 (affectation de

P § 4 seul est impossitle)

112

K2

K1 et K2 ouverts : consigne = L § P+ consigne amalogique
K1 ferme et K2 ouvert : consigne = § P 3 (réglage paramétre )
K1 ouvertet K2 fermé : consigne = § P 4 (réglage paramétre )

LI2 K1letK2 fermés: consigne = H S P
L3 1
L4 LI4

(PS4) (PS2)

Document ressource

Mise en service

Fonctions des touches et de Pafficheur

Led rouge : sous tension
(tension du bus continu) | o

rdv |<—14atficheurs 7 seyments

ENT : Earegistre le puratnétre

Passe au paramétre precédent ou la valeur affichéu

ou augmente la valeur atfichée | O OL,
A RN

Passe au paramétre suivant
ou diminue la valeur affichée

DATA: Passe du lype de paramétre
L -~- a sa valeur numérique et vice-versa

Affichage normal hors défaut et hors mise en service

= I nit:Séquence d initialisation

= rdy: Variateur prél

*  43.0: Affichage de la consigne de fréquence

= dc¢ b: Freinage par injection de cowrant continu en cours
* ritry: Redémarrage automatique en cours

Utilisation du terminal intégré

Défilement des parametres ; @ Paramétre suivant, @ Parametre précédent
Aflichage de la valeur du parameétre. de son état ou de son affectation

Madification de 1a valeur, de ['état ou de son affeetation @

A L'action sur @ou sur@ ne mémorise pas le choix

Mémorisation |, enregistrernent du choix affiché ; @
La mémorisation s'accompagne d'un clignotement de 'affichage
Retour aux parametres ; @

Exemple : Réglage de rampe

(1 clignotement)

>
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DOCUMENTATION TECHNIQUE SUR LES DEPARTS MOTEUR

Applications Tension d'alimentation triphas¢e 400 a 460 V

Pour moteurs 0,75a 15 kW ou 1 4 20 HP

Assurer la protechon des personnes ot des bicns quels que soient les niveaux de sunntensité rencontres (surchar.
court-circuit) Reduire les cotts de maintenance en cas dincident en minimisant fes temps dinfervention et les tra
remplacement du matériel

Disjoncteur-moteur
NEBOHMA - produil commercialise sous la marque Mertin Gerin

| es associations proposées assurent la coordination type 2. C'est-a-thre : aucun dommage nr déreg’ n'est aams
Lisolement dort étre conserve apres incident, le départ moteur doit etre en mesure de loncl.onner aprés s..poression g
cogrt-circud, Le risque de soudure des contacts du contacteur est adimis st ceux-ci peuvent étre facilemant sépares

Composition des contacteurs
LC1-018 4 LG1-D32 : 3 poles + 1 contact auxiliaire “F”
LC1:040 et LC1-D50 - 3 péles + 1 contact auxiliaire * F", + 1 contact aux:iare "0

Avant de remettre en service une inspection rapide est suffisante

Puissances  Disjoncteur " Couranl  Comacleur Vanateur do vitesse
. . . B R . R . N normalisées Relérence Calibre  dec count-  Référence Réference
Tension d'alimentation monophasée 220 a 240 V ou triphasée 200 a 230 V des moteurs creut ge base
_ triphasés 4 poles maxi. a compléter
50/60 Hz 400 V par e repere
Pour moteurs 0,37 27,5 kW ou 0,5 a 10 HP o P (1) L . de ia tension (2)
kKW___ HP _ A _kA
Disjoncteur-moteur R . )
NSBOHMA : produit commercialisé sous la marque Merlin Gerin 075 1 Gv2-L08 4 20 LC1-D091Cee ATV-1BU18N4
Composition des contacteurs .
LC1-D09 a LC1-D32 : 3 poles + 1 contact auxiliaire “F”. e o -
LC1 D40 : 3 pdles + 1 contact auxitiaire * F7, + 1 cantact auxiliaire 0" -
I . L S 1.5 2 Gv2-L10 6.3 20 LC1-D1810ee ATV-18U29N4
Puissances Disjoncteur Courant  Contacteur Variateur de vitesse
normalisees Référence Calbre e court-  Référence Reéférence
des moteurs cireuit de base e _
trphasés 4 poles maxi. & compléter
50/60 Hz 230V par le repere 2,2 3 GvV2-1.14 10 20 LC1-Di810ee ATV-18U41N4 B
P (1) R de la lension (2) h
kW HP A kA _ _
037 05 GV2-L08 4 50 LC1-D0910es ATV-18U09M2 - - -
3 - GV2-L16 14 20 LC1-D25100e ATV-18U54N4
075 1 Gv2-L14 10 50 LC1-D1810se ATV-18U18M2 o o . B o ) )
4 5 GV2-L16 14 20 LC1-D2510se ATV-18U72N4
1.5 2 GV2-L1§ 14 50 LC1-D2510e0 ATV-18U20M2 o -
) R _ 55 7.5 Gv2-L20 18 20 LC1-D2510es ATV-18U30N4
22 3 GV2-L20 18 50 LC1-D2510ee ATV-18U41M2
3 - Gvz-L20 18 50 LC1-D2510ee ATV-18US4M2 7.5 10 Gva-L22 25 20 LC1-D2510ee ATV-18D12N4
4 5 GV2-122 25 50 LC1-D251008 ATV-18U72M2 T N - )
i 15 NSBOHMAS0 . 50 35 LC1-D4011ee ATV-18D16N4
5.5 7.5 NS80HMAS0 50} 100 LC1-D3210ee ATV-18US0M2
~ 15 20 NS8OHMASO 50 35 LC1-D5011ee ATV-18D23N4
7.5 5] NSBOHMAS0 50 10C LC1-D4011es ATV-18012M2
& HP sont corfermes au N C (National Electnzal Code) Blocs de contacts auxiliaires pour disjoncteur motenr
ians du uit ds commande existantes (délai vanable : consulter notre agorce regonale)
e commandz e courant alternanf : :
Volls a1 420 a8 110 200 230 400 415 44U 500 66C désignation montage type de contacts vente par référence
50 Q. indiv. unitaire
N _ contacts frontal (1} “‘F'ou "0 {2) 10 GV2-AE1
501z Bs 0s E5 F5 M5 [ us V5 N5 RS 35 Y5 P — v
60 He Do De B Fe o We o Ue e auxiiaires {1 oloe par Lo 0 GV2AEN
s050t,  B7 DI &7 FT M7 P7T U7 V7 N7 R7 Instantanes dsjonctew) — — 12
$GU'a 2 blocs T [ T A
Alnes e s ene 24 L BO0 V. vy et de corrnands en courar: continu, consulter ngt - *Eé;igfuche du disjonctaur) o GV2-AN20
contact iateral (3} +F 1 GV2-AD1010
de signalisation (1 bloc & gauche au Pde] T T T T T Gv2-AD1001
de défauts + contact disjonctentt +F R 7 Gva2-Abeito
auxliialre Instantane o o + 07 T T T TGv2'AD0101
Y ; J ) ent ressource contact latera! T T gve-aMitl Puage 12/22
Sous epreuve 52 Docum r de slgnalisation (1 bloc a ga.che apont &
de court-circult du msencteur) commun

MSESCTD1



DOCUMENTATION TECHNIQUE DU MODULE DE SORTIES DE
L’AUTOMATE PROGRAMMABLE

Caractéristiques des sorties statiques 24V continu des modules de sorties «tout ou rien »

Type de modules TSX DSZ 08T2 [ TSX DSZ 04T22
Logique Positive. courant émis
Charge courant continu | Tension \% 24 24
nominale
Courant nominal | A 0.5 2
Voyant a fil w 10 maxi 15 maxi
tungsténe
Valeurs limitcs Tension 19...30 (possible jusqu'a 34V. limitée a lheure par 24
(ondulation \Y% T
. heures)
comprise)
Courant A 0.625 (pour U =30 ou 34V) | 2.5 (pour U = 30 ou 34V)
Commun des charges Au — de I'alimentation
Courant de fuitc a I'état 0 mA <03 <0.5
Tension de déchet a A% <] <0.8 (pour 1 = 2A)
I"étatl
Temps dec réponsc Passage état 03 1 <500us <lms
Passage état 1 a0 <500us <lms
Fréquence de
commutation sur charge Hs |[<06/LI° <0.5/LF
inductive
Impédance de charge a Q 50 < Z < 15000 12 <Z < 15000
1"étatl
Protections incorporées | Contre les Oui par limitcur de courant et disjoncteur électronique
surcharges et
courts-circuiis
Contre les Oui par diode zener
surtensions
Contre les Oui par diode inverse sur Oui par diode inverse sur
inversions de I’alimentation. Prévoir un I"alimentation. Prévoir un
polarité fusible sur le +24V de fusible sur le +24V de
I"alimentation des I"alimentation (10A tvpe
préactionneurs (10A type rapide)
rapide)
Mise en parall¢le des Oui. 2 sortics maximum
sortics
Conforme IEC 1131 Oui ]
Compatibilité avec les Toutes les entrées 24V courant continu IEC 1131 tvpe 1 et
entrées courant continu type 2 avec impedance d entrée < 15KQ
Puissance dissipée par %% 0.45 (pour U = 24V) 1.15 (pour U = 24V)
voie a I'état 1
Isolement Sorties/terre V eff | 15000-50/60Hz pendant 1 minute
Sortics /logique
interne
Résistance MQ | >10 sous 500V continu

d’isolement
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FICHE DE REGLAGE DES PARAMETRES INTERNES DU

VARIATEUR
Code Fonction Préréglage | Valeur | Valeur Unité Incrément
usine maxi mini de réglage
ACC |Rampe d’accélération 3 3600 0,1 seconde 0,1
linéaire
DEC |Rampe de décélération 3 3600 0,1 seconde 0,1
linéaire |
Exemple : Pour obtenir une rampe
Les rampes sont définies pour la fréquence d’accélération de Ss pour un HSP de
de base de SOHz 25Hz, il faut régler le paramétre
ACCa10.
LSP |Petite vitesse 0 HSP 0 Hertz 0.1
HSP | Grande vitesse 50 320 | LSP Hertz 01 |
ITH |Protection thermique du Ivn LLI5In| 0,51 A 0,1 i
moteur
Régler /TH aI’intensité nominale du Ivn: Courant de sortie
moteur lue sur la plaque signalétique permanent du variateur
L Affectation de I'entrée logique LI12
OFF : Entrée non affectée
RrS§ : Sens de rotation «inverse » (deux sens de marche)
DCI : Freinage par injection de courant continu
FsT - Arrét rapide
JOG : Marche pas a pas
Ps2 : Deux vitesses présélectionnées
Ps4 : Quatre vitesses présélectionnées
Exemple : Si I'entree LI2 n’est pas utilisée, le parametre L/2 est réglé sur O F
Li3 Affectation de I’entrée logique LI3
OFF : Entrée non affectée
RrS : Sens de rotation «inverse » (deux sens de marche)
DCI : Freinage par injection de courant continu
FsT  Arrét rapide
JOG : Marche pas a pas
Ps2 . Deux vitesses présélectionnées
Ps+4 . Quatre vitesses présélectionnées
Sous épreuve 52 Document ressource Page 14/22
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DOCUMENTATION TECHNIQUE DU MODULE DE SECURITE POUR
CIRCUIT D’ARRET D’URGENCE
Module de sécurité PREVENTA

Pour surveillance d’arrét d’urgence, d’interrupteurs de position et de commande bimanuelle
Module XPS-AM associé a un bouton d’arrét d urgence a deux contacts & ouverture

Alimentation du
module de sécurité 3

K4

N ST ERSE Bl s Teilbfbve TeT Bef Bal Wl

XPS AM

mﬁ_ﬁl@ {s34 4] (241 B4l [3F]

) Marche
S3

K3 K4
Diagramme fonctionnel : fonction arrét d’urgence
Tension Marche Anét durgence  Arrét durgence
d'alimentation non actionné :u;uqnné

Entrée A (S11-S12}

Entrée B (S21-522)

; |

Boucle de retour
YI-yz2

|

Bouton de démarrage
$33-S34"F" "

Sortie 13-14"F"  —

Al

Sortie 23-24 "F* s

Sortie 33-34 “F" e

Sortie de vignalisation |
41-42 "D

I

Sous épreuve 52 Document ressource Page 16/22
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STRUCTURE DE L’ENSEMBLE ASCENSEUR CHARIOT

Portique
Ascenceur

Ascenceur

Codeur

incrémental

= CHARIOT
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TACHE CHARGEMENT CHARIOT

" X6 issue du grafcet de coordination des taches GCT"

X6

61 "déplacement ascenceur aller”

== [Pasc = Pattn]

M62 "Chargement Couche"

63 "déplacement Ascenceur retour"

=+ [Pasc = Pinit]

64  Cet = Cet- 1

= [Cet=0]
-—[Cet>0]| 65 S| Cpl Cet:=21
=t [Cet=21].Cpl Cpl: Information Chariot Complet
La remise a de la variable Cpl est
réalisée dans le GCT
6fin
- X6 MACRO CHARGEMENT COUCHE
62E H{ FBRAS
Entrées: T B
Brf: Bras fermés
Bro: Bras ouverts 620 I RLXA | RMAN
Sortles:
FBRAS: Fermeture BRAS Ascenceur T 5s/x620
OBRAS: Ouverture BRAS Ascenceur
RLXA: Rotation Rouleaux Ascenceur 621 — OBRAS
RMAN: Rotation Mandrins
-+ Bro
628
Sous épreuve 52 Document ressource Page 18/22
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ALGORIGRAMME DE DEPLACEMENT VERTICAL DE
L’ASCENSEUR

Etape 61 Non

active

o

Etape 63 ( Non
active [
Calcul de Patt
Pattn := Pinit
B
\ Non
Pasc < Patt |
Oui
Montée ascenceur Descente ascenceur
Mise a 1 de la Mise a 1 de la
sortie automate S1 sortie automate S2
|
Non
Pasc < Patt-Dral
Non
Oui Pasc>Patt+Dral
Oui

Grande vitesse Petite vitesse

Mise a 1 de la Mise a 0O de la

sortie automate S3 sortie S3
Fin
Sous épreuve 52 Document ressource Page 19/22
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DOCUMENT D’AIDE A LA PROGRAMMATION

Les blocs fonctionnels en langage LADDER LD des compteurs sont les suivants :

CTU
Bool > CU QF—
Bool R CVH— Int
Int PV
DECOMPTEUR
CTh
Bool >CD QF—— Bo
Bool LD CVpP— Int
Int PV

Bool

COMPTEUR

R : Entrée de remise a 0 de la valeur courant du compteur.
Si R=1alors Cv:=0
CU : Entrée de comptage. Incrémentation de la valeur
courante CV du compteur.
Si Front montant de CU alors CV :=CV+1
PV : Valeur de présélection du compteur
Q : Sortie du compteur
Q=1si CV>=PV

LD : Entréc de validation de la présélection.
ol Si LD =1 alors Cv =PV
CD : Entrée de décomptage. décrémentation de la valeur
courante CV du décompteur.
Si Front montant de CD alors CV :=CV-1
PV : Valeur de présélection du compteur
Q : Sortie du décompteur
Q=1si CV <=0

Exemple d’utilisation d’un compteur :

%MX5 CTu
> CU Q
(1)
%MX6 o v
%MW0Q —— pv

%QX1.0 Fonctionnement :

——( )— %MWO contient la valeur de présélection du
compteur.

%MW1

Si %MX6 = 1 alors YoMW1 =0
Si %MX5 =1 alors YeMWI1 = %MW1 +1
si VoMW1 =%MWO alors %QX1.0 =1

Extrait de la norme IEC 1131-3

Opération Symbole Enoncés Exemples
Complément NOT Affectation A:=B
Multiplication * CV :=CV+]
Division /
Addition +
Soustraction -
OU booléen OR
ET booléen AND

Test Symbole

Comparaison < > <= >=
Egalité =
Inégalité <>
Sous épreuve 52 Document ressource Page 20/22
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TALDSHSN
Z§ 24n24a9 SNOY

2NDIUYDII) UOYDIUIWNIO(]

Zl/IC 290d

NUMERO D'ETAGE POSITION_A_ATTEINDRE
—— Autorisation OK Autorisation OK
Bool — DecCet Cet Int Cet
, Patt
BOOI —— PTE( et I_CL‘-[ZOJ BOO]
Int ] PREL
Bool _T Aller
Bool : Variable binaire Bool — Retour
Int : Entier sur 16 bits Int —| Det
Int __{pcal
Int _| Pinit

ADRESSAGE

Etape 61 : %MX61 Cet : Y%eMW100
Etapc 63 : “AMX63 Det : “aMW 130
Etape 64 : °.MX04 Dcal : “sMW151
Etape 65 @ “uMX65 Pinit - %MW 152
[Cet=0] : 2%oMX11 Dral ;: %aMW153
Patt : %MW 154
Prel : %sMW 155
Pasc : “%eMWS0

ST %02,0
$2: %02,1
§3 %022

Int

Int

Int

COMMANDE_SORTIES
Autorisation

Patt
Dral

Pasc

OK |

S1

S2

S3

— Bool
| Bool

| Bool

JNINVIOOUd Nd TdANLDNULS



