DOSSIER TECHNIQUE

Ce dossier comporte :
- La présentation du TOUCAN 1210
- F.A.S.T général

- Le dessin d’ensemble de la plate-forme
rotative

- Plate-forme rotative

- Le dessin éclaté de la plate-forme
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LE TOUCAN 1210

Présentation

Le « TOUCAN 1210 », fabriqué par la société

GROVE, est une nacelle élévatrice qui permet a 2

opérateurs d’atteindre une zone de travail située a 12

métres au dessus du sol.

Elle se compose :

- d’un chariot motorisé ;

- d’'une base rotative a 360° ;

- d'un ensemble de 6 méts coulissants (1 fixe et 5
mobiles) ;

- d’'un bras télescopique permettant un déport de 5
meétres (jusqu’a une hauteur de 9 métres) ;

- d'une plate-forme pour 2 personnes d’une charge
maximale de 200 kg.
(en option : rotation d’'axe vertical + ou — 60°)
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Dimensions
Hauteur repliée 1,99 m
Largeur 1,20 m
Longueur 3,856 m
Poids 5200 kg
Stabilité

Vérifiée suivant la norme EN 280
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