Compabloc 2000

Sélection

Réducteur Compahioc (Ch) : forme socle S ou a bride 8S, BD.... BR, BL (Cb 2002 3 Cb 2903) { M .
Moteurs asynchrones : LS 4 poles, IP 55, 50 Hz, classe F ontage integré M']
- multitension : 220/380 V - 2307400 V - 240/415V de 0,18 a 9 kW - ]
- autres tensions : 380V A -400VA-415VAdeda0&kW [Momage universel lm
Moteurs frein : asynchrones LS type FAST, FCQ ou FAP. 4 poles, IP 55, 50 Hz, classe f
FCO ou FAP : muititension : 220/380 V - 230/400 V - 240/415 V de 0,18 8 9 kW —
FAST: tension : 220/380 V - 230/400 V de 0,18 3 1.8 kW | Montage artre primaire_aP|
9,06 a 230 min-1
Motews LS, puissance kW
vitesse | [0.18]0.25[0.37]0.55[0.75[ 0.9 [ 1.1] 1.5[1.8[2.2] 3 [ 4 [55[7.5] 9 [11115]18.5/1 22130 [37[45[55]75] 90
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Désignation/Codification

Chb 2203 S B3 50 Mi 4P,1.S80(]0,75 kW
Polarité,
Type réducteur Taille Forme Positian Réduction Montage type de Puissance
Compabioc de fixation de montage intégre moteur LS et du moteur
hauteur d'axe

Exemple de codification: Compabloc 2203 B5 0,75 kW. 29 min-1, classe t = Désignation: Ch 2203 BS 50 Ml 4P, LS 80 0,75 kw.
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Electromécanique
Compabloc 2000

Positions de montage

Compabloc 1 étage a socle S, Cb 2101 a 2501
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A : standard

1 : standard
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Moteurs asynchrones

triphasés fermeés LS

Sélection

MIESACG2

IP55-50Hz-Classe F- AT80K-230VA/400VY

'm‘ Vitesse Intensité Facteur Courant démarvage /
350 Hz nominale nominale de puissance  Rendement Courant nominal Masse
Py Ny I (400V} Cos ¢ n% In/ly M B3
Type kW min™ A 414 4/4 kg
LSS6L 0.09 1370 0.4 0.60 55 29 4
LSBIE 0.12 1375 0.46 0.70 56 3 4.8
LS63E! 0.12 1375 0.46 0.70 56 3 48
LSBIE 0.18 1390 0.65 0.65 ] 37 5
LS63E’ 0.18 1390 0.65 0.65 63 37 5
LSE3E 0.25 1390 0.85 0.65 85 4 5.1
LSE3E’ 0.25 1390 0.85 0.65 65 4 5.1
LS7IL 0.25 1425 0.8 0.65 70 48 6.4
LS71L 0.37 1425 1.12 0.70 70 4.4 7.3
Ls71L 0.55 1390 1.65 0.70 70 az 8.3
LS80l 0.55 1400 1.5 0.76 68 4.4 9
LS80L 0.7 1400 1.9 0.80 70 45 10.5
Lssat 08 1425 2.4 0.75 73 57 11.5
1S90S. 1.1 1415 26 0.8t 78 5 14
LSe0L 1.5 1420 34 0.81 78 59 15
LssoL 1.8 1410 4 0.83 78 5.7 17
Ls100t 22 1430 5 0.81 78 53 19.5
Lstoot 3 1420 7 0.78 79 5.1 22
Lst2m 4 1425 89 0.79 82 57 26
Ls132s 55 1430 11.2 0.84 84 68 39
LS132M 75 1450 14.8 0.85 86 77 58
LS 132 M 9 1450 18.2 0.83 86 79 62
LsteoMP 1 1455 211 0.85 88.5 77 70
LS 180 LR 15 1455 28.8 0.85 89.1 75 80
LS 180 MT 185 1450 35.4 0.84 89.7 74 100
LS 180 LR 2 1450 42.1 0.84 887 7.4 110
LS 200 LY 30 1460 55 0.87 90.5 6.5 170
LS 225 ST ar 1475 67 0.86 927 6.8 205
LS 225 MR 45 1470 a1 0.86 92.8 6.5 235
LS 250 MP 55 1480 99 0.85 94.1 6.7 340
LS 280 SP 75 1480 135 0.85 94.1 6.9 445
LS 280 MP 90 1480 162 0.85 94.6 786 490
LS 315 ST 110 1490 193 0.86 95.5 78 720
LS 315 MR 132 1485 234 0.85 95.6 7.3 785
LS3TS MR 160 1485 276 0.87 96.1 8.4 855

1. Moteur 4 paties ou bride (ou pattes at bride) avec bout d'arbre ditférent de la norme (D = 14 j6 - £ : 30 mm).
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Variateurs de vitesse pour moteurs asynchrones

niatior Altivar 58

A0131/2 a 801318 X X
ges S01212 2 S0HANS pour moteurs asynchrones de 0,37 2 15 kW ou 0,5 & 20 HP
pages S0131/7 4 5013178

agombrements, schémas © Y
ges 301342 & K0135:7 Reférences
wehons
S S0123/2 & 0435121
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Variateurs avec radiateur et gamme de fréquence de 0,1 a 500 Hz

Ré J Moteur Altivar 58
Courant lcc ligne Puissance Courant Courant Puissance  Référence Masse
de ligne (1) présumé indiquée de sortie fransi- dissipée 4 compiéter (4)
a a sur perma- toire i la charge
U mini U maxi plaque (2} neat maxi (3) nominaie
4 4kHz
A A kA kW HP A A w kg

Tension d'alimentation 200...240 V (5) 50/60 Hz monophasé

56 4,7 2 037 05 2.3 3,1 42 ATV-58HUQSM2 2,200
9,8 8,3 2 0,78 1 4,1 5,6 64 ATV-58HU18M2 2,200
18,5 156 S 1.8 2 7.8 10,6 107 ATV-58HU29M2 3,800
248 21,1 5 2,2 3 11 15 145 ATV-58HU41M2 3,800
il 247 213 & 3 - 13,7 18,6 220 ATV-58HUT2M2 (6) 6,900
ATY-58HU13M2
35 30 22 4 5 18,2 24,7 238 ATV-58HUSOM2 (6) 13,000
46 394 22 55 7.5 24,2 32,8 310 ATV-58HD12M2 (6) 13,000

Tension d'alimentation 200...240 V (5) 50/60 Hz triphasé

9.7 8,3 5 1.5 2 7.8 10,6 107 ATV-58HU29M2 3,800
13,4 114 5 2,2 3 11 15 145 ATV-58HU41M2 3,800
17,2 158 5 3 - 13,7 18,6 170 ATV-58HUS4M2 6,900
24,4 198 S 4 S 18,2 24,7 220 ATV-58HU72M2 6,900
34,7 30 22 5,5 7.8 24,2 32,8 235 ATV-58HU90M2 13,000
444 38,2 22 75 10 31 42,2 310 ATV-58HD12M2 13,000

Tension d'alimentation 380...500 V (5) 50/60 Hz triphasé

3.4 2,6 5 0,78 1 23 3.1 85 ATV-58HU18N4 3,800
6 4,5 S 1,5 2 4,1 5,6 65 ATV-58HU29N4 3,800
78 6 5 2,2 3 5,8 79 105 ATV-58HU41N4 3,800
102 78 S 3 - 7.8 10,6 145 ATV-58HUS4N4 6,900
13 10,1 5 4 s 10,5 14,3 180 ATV-5BHUTIN4 6,900
17 132 5§ 55 7,8 13 17,7 220 ATV-58HUSONA 6,300
265 21 22 75 10 17,6 24 230 ATV-58HD12N4 13,000
354 28 22 11 15 24,2 32,9 340 ATV-58HD16N4 13,000
ATV-58HU90N4
4,7 386 22 15 20 33 4.9 410 ATV-58HD23N4 15,000

(1) Valeur typique sans inductance additionnelle. Sauf ATV-58HU72M2, 58HUI0M2 et 58HD12M2 en monophasa (6).
(2) Ces puissances sont données pour une fréquence de découpage de 0,5 & 4 kHz, et une utilisation en régime
permanent. Pour une fréquence de 8 a 16 kHz, it faut que le régime d'utilisation soit intermiltent, voir utilisations
particuliéres pages précédentes.

Dans les cas d'utilisation de 8 & 16 kHz en régime permanent il faut déclasser d'un calibre.

Exemples : ATV-58HUOIM2 pour 0,25 kW, ATV-58HU18N4 pour 0,37 kW, ATV-58HD12N4 pour 5,5 kW.

{(3) Pendant 60 secondes.

{4) Variateur livré avec un guide d'exploitation quadrilingue (allemand, anglais, espagnol, frangais) et avec terminal
d'exploitation monté. Pour recevoir un variateur sans terminal d'exploitation, ajouter un Z en fin de référenca.
Exemple : ATV-58HUOIM2 sans terminal d'exploitation et avec guide d'exploitation ia référence devient ATV-58HUGIM2Z.
{8) Tension nominale d'aiimentation, U mini...U maxi.

(6) Utiliser impérativement une inductance de ligne, lorsque ces variateurs sont brancnés sur un réseau monapnase.

NT4

MIESACG2




Protection et commande Disjoncteurs-moteurs
des moteurs GV2-M, GV3-M
b

Disjoncteurs-moteurs Utilisation :
At ey : N Les disjoncteurs-moteurs sont utilisés pour la protection et la commande des moteurs
magneto thern“ques type sz M’ mono ou triphasés a cages d'usages courants . machines & bois, pompes...
GV3-M
Caractéristiques :

m commande et visualisation de 'état par 2 boutons-poussoirs

m coupure pieinement apparente

m bouton test de déclenchement en face avant

m fixation sur rail symetrique de 35 mm

m cadenassage en position déclenchée avec cadenas @& 6 mm

m gamme d'auxilliaires pour :

O déclencher sur mangue de tension

O signaler : la position O au F, le déclenchement sur défaut

m durabilité électrique et mécanique : 100 000 manceuvres en AC-3.

Caractéristiques particuliéres aux disjoncteurs-moteurs GV2-M :
m possibilité de plombage du réglage thermique par piéce complémentaire GV2-V02
= conformité.aux normes CEl 947-2, NF C 63-650, NF C 63-120

. - ™ pouvoir de coupure minimal : 15 kA sous 400 V (ICU)
GV2-M ® raccordements mécaniques et électriques préfabriqués avec les contacteurs type K et D
par lutifisation des piéces d'associations : GV2 AF-01 (type K) ou GK2 AF-01 (type D).

Caractéristiques particuliéres aux disjoncteurs-moteurs GV3-M :
= pouvoir de coupure minimal : 35 kA sous 400 V (ICU).

Disjoncteurs-moteurs magnéto-thermiques type GV2-M

puissances normalisées piage de réglage ref.
des moteurs triphasés des déclencheurs
50/60 Hz en catégorie AC-3 thermiques
230V 400 V
kW kW A
0,06 0,16...0,25 GV2-M02
0,06 0,09 0,25... 0,40 GV2-M03
0,12 0,40... 0,63 GV2-M04
0,08 0,25 0,63...1 GV2-M0S
0,12 0,37 0,63...1 GV2-M05
GV3-M 0,18 0,37 1. 1.8 GV2-M06
0,25 0,55 1...1,6 GV2-M06
0,37 0.75 1.6..25 GV2-M07
0,55 1,1 25..4 GV2-M08
0,75 1,8 25..4 GV2-M08
1,1 2,2 4...6,3 GV2-M10
1,5 3 6... 10 GV2-M14
2,2 4 6... 10 GV2-M14
2,2 5,5 9... 14 GV2-M16
3 5,5 9...14 GV2-M16
4 7,5 13...18 GV2-M20
55 9 17...23 GV2-M21
55 11 17...23 GV2-M21
5,5 11 20...25 GV2-M22
7,5 15 25...32 GV2-M32

Disjoncteurs-moteurs magnéto-thermiques type GV3-M

9 18,5 25... 40 GV3-M40
11 et 15 22 et 30 40...63 GV3-M63
18,5 ] 37 56... 80 GV3-M80
ey [ I >
-] b oo
5 ST ET
schéma de raccordement
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moteurs

Contacteurs tripolaires avec raccordement

pour cables avec cu sans embout
(circuit de commande en circuit aiternatif)

TFBR

Tu'y

LC1-D2510e S .
22 4 4 4 55 55 9 LC1-D0900. (3) 87 E7 FE7 PT V7
1 LC1-00910- B7 £7 FE7 PT V7

1 LC1-D0907.. 87 E7 FEZ PT V7

3 55 &5 55 75 7.5 12 LCI-D1200-- (3) B7 E7 FE7 PT V7
7 LC1-D01216.. B7 E7 FEZ PT V7

i LCI1-D1207 B7 E7 FE7 PT VT

3 75 9 ] 10 10 18 LC1-01800 (3) 87 E7 FE7 PT V7
1 LC1-D1810e B7 €7 FE7 PT V7

i LC1-01801.. 87 E7 FE7 PT VT

55 11 11 1 15 18 25 LC1-D2500. B7 £7 FEZ PT V7
1 LC1-D2510.. B7E7FE7 B7 V7

i LC1-02501.. 87 E7 FE7 PT VT

75 15 15 15 18,5 185 2 LC1-03200-. (3) B7 E7 FE7 P7 VT
1 LC1-D3210-, 87 E7 FE7 P7 VT

i LC1-03207= 87 67 FE7 P7 VY

) 18,5 185 185 185 18,5 k7] i [€1-D3810- B7 E7 FE7 PT VY
1 LC1-D3801.. B7 E7 FE7 P V7

1 185 22 25 o2 30 22 g 11 LC1-04011w B85 E5 FE5 P5 V5
6 P2 o5 3030 43 30 50 11 LC1-05011= B5 E5 FE7 P5 V5
85 80 37 a7 _ar_ 37 37 55 11 LC1-06511s B5 E5 FE7 P5 VS
25 37 45 45 855 45 45 80 [ LC1-08011s B85 E5 FE7 P5 V5
35 45 45 45 55 45 45 95 11 LC1-09511- B5 E5 FE7 P5 V5
30 56 59 59 75 80 75 115 L.C1-D11500. B5 E5 FE7 P5 V5
40 75 80 80 90 100 %0 150 LC1-D15000. B7 E7 FE7 PT V7

Contacteurs tripolaires avec raccordement
pour cosses fermées ou barres

Pour déterminer !a référence, rajouter le chiffre 6 dans la référence de base avantle

repére de !a tension bohine.
Exempie : LC1-D0S00w devient LC1-D09006as (valable pour les contacteurs choisis

dans le tableau ci-dessus) sauf repere (3).

Contacteurs tripolaires avec raccordement
pour cosses Faston

Paur les contacteurs LC1-D09 et LC1-D12 uniquement dans |a référence choisie
ci-dessus, rajouter en fin de référence le chiffre 9.

Exemple : LC1-D0901ss devient L.C1-00901Jes.

Ces contacteurs sont équipés de cosses Faston :

2 x 6,35 mm sur les pdles puissances et 1 x 6,35 mm sur les bomes de |la bobine.

LC1-D115
Nota : Les co s tripolaires sans uxikiaire sont conformes a la nome EN 50012,
Blocs de contacts auxiliaires et moduies : vair pages 253 & A256.
(1) LC1-D08 a D38 : encliquetage sur profilé 1~ de 35 mm AM1-DP ou par vis.
4-040 a 095 . encliquetage sur profilé 1L de 35 mm ou 76 mm AM1-OL ou par vis.
LC1-0115 et D150 : encliquetage sur 2 profilés L de 35 mm AM1-OF ou par vis.
{2) Tensions du circuit de commande existantes.

voits 24 4 48 M0 15 220 230 240 380 400 415 440 500 660"

LC1-009...D115
30 Hz B5 0§ = F5 FES MS Ps Us G5 V5 NS 5 S5 Y5
60 Hz B86 ] €6 Fé M8 Ug 6 HB

LC1-009...D150 (hobines D115 et D180 anti dongine}
50/60 Hz_B7 ord E7 7 FE7 M7 27 U7 Q7 N7 N7 37

Autres ensions de 24 a 660 V, voir pages A258 at A260.
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Variateurs de vitesse pour moteurs asynchrones

Altivar 58
Options : module et résistances de freinage

Caractéristigues Yy
oages 80141/2 of 60141/ Reéférences

Encombrements .
page 80134/3

Module de freinage

Pour variateurs Référence Masse
kg
ATV-58e0U09M2 , ATV-58eU18M2 VW3-A58701 0,250

Résistances de freinage nues

Pour variateurs Valeur Puissance Référance Masse
ohmique moyenne
disponible
440 °C (1)
Q w kg
ATV-58e0U09M2, SBeU18M2, 580U29M2, 100 32 VW3-A58702 0,600

ATV-580U18N4, 580U29N4, 580U41N4

%
i
H
H
i
i

i: H]
H i

VW3-A58702

ATV-538U41M2, 58eU54M2 68 32 VW3-A58704 0,600

ATV-580U54N4, 58eU72N4 100 40 VW3-A58703 0,850

{1) Puissance dissipable par la résistance a la température maximale de 115 °C, correspondant & un échauffement
maximal de 75 °C dans une ambiance de 40 °C.
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Variateurs de vitesse pour moteurs asynchrones

Altivar 58

Schémas, associations

Schémas avec contacteur de ligne, préconisé pour machines dangereuses, avec mises hors et sous tension peu fréquentes

Alimentation triphasée

R1C’ 3

L

Reésistance
de freinage

; [X-Yma !
; Potentiomeétre e
éventuelle

de référence

(1) Inductance de ligne éventusiie.

{2) Contacts du reiais de sécurité ; pour signaler a distance I'élat du variateur.
(3) + 24 V interne. En cas d'utilisation d'une source externe + 24 V, relier le § V
de celle-ci & la borne COM, ne pas utiliser la borne + 24 du variateur, et raccorder
le commun des entrées Li au + 24 V de la source externe.

{4) Relais R2 réaffectable.

(5) Moduie de freinage VW3-A58701, en cas d'utilisation d'une résistance de
freinage, pour calibres 580U0IM2 et 58eU18M2 seuiement.

Alimentation monophasée

Résistance
de freinage
aventuelle

~S1

é:

“”"'"l

!
mc 13

— KM1
Al[1A2

KM1
14

Nota :
- Toutes les bornes sont situées en bas du variateur.

- Equiper d'antiparasites fous les circuits spécifiques proches du variateur ou couplés sur le méme circuit, tels que relais, contacteurs, électrovannes, éclairage

fluorescent...

MIESACG2
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Borniers controle

Caractéristiques des bornes :

- Borne de raccordement des blindages : pour cosse ou collier métallique,
- 2 bomiers débrochabies, I'un pour les contacts des relais, l'autre pour les entrées / sorties bas niveau,
- Capacité maximale de raccordement : 1,5 mm? - AWG 14

- Couple de serrage maxi : 0,4 Nm.

Disposition des bornes :

Carte controle
=

\/\/\_\

-_ O - <

[ N s ol o Y » of O < + << 1 1 3 1 +
|

(Y BYA'ATATATATATAA

O

SISISiSiSiSISiSlS)

Foncticn des bornes

Borne Fonction Caractéristiques électriques
R1A Contact OF a point commun Pouvoir de commutation mini :
R1B (R1C) du relais de défaut R1 * 10 mA pour 24 V=
R1C Pouvoir de commutation maxi sur charge inductive
(cos p 0,4 etL/R7 ms):
R2A Contact a fermeture du ¢ 1,5 A pour 250 V~. et 30 V=
R2C relais programmable R2
+ Raccordement
du blindage des cables
COM Commun pour entrées
logiques et analogiques
Al Entrée analogique Entrée analogique 0 + 10 V
en tension impédance 30 kQ
+10 Alimentation pour potentiometre| +10 V + 1 % 10 mA maxi
de consigne 1 a 10 kQ protégeé contre les courts-circuits et les surcharges
Al2 Entrée analogique Entrée analogique X - Y mA,
en courant X et Y étant programmables
Préréglage usine 4 - 20 mA
impédance 100 Q
L Entrées logiques Entrées logiques programmables
Li2 impédance 3,5 kQ
Li3 Alimentation:+ 24 V (maxi 30 V)
Li4 EtatOsi<5V,etat1si>11V
+ 24 Alimentation des entrées + 24 V protégeé contre les courts-circuits et
les surcharges, mini 18 V, maxi 30 V
Débit maxi 200 mA

MIESACG2
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PROTECTION DES PERSONNES

Les tableaux suivants donnent les longueurs maxi en matres, en schéma IT, pour un local sec

Exemple : Soit un réseau 3 phases, schéma IT, U=400V, comportant un départ protégé par un CB30N équipé d'un
déclencheur D500 régle a Sxin. La canalisation est constituée de cables en alu (Sph=240mm?, Spe=120mm?).
Quelle est la longueur maxi au dessous de laquelle la protection des personnes contre les contacts indirects est
assurée? Le tableau 38 indique 209 metres auquel il faut appliquer le coefficient de correction 0,36 (m=2, cable alu)
L.a longueur maximale a trouver est de 75 métres,

EN REGIME IT

Tableau G59 : facteur de correction a appliquer aux longueurs données dans les tableaux 33 a 38

tableau 33 tther, (A) MA 100] MA 125} MA160 |
C161H-C161L | mag. (A) 1250 1600 2000
avec déctencheurs type MA S phases (mm?)
réseau tri 400V, neutre isol¢ 10 23 17 14
cable cuivre 16 37 29 23
Sph=Spe, UI=50V en schéma IT 25 58 45 36
35 82 64 51
50 117 91 3
70 165 129 103
95 175 140
120 176
tableau 34 fther, (A) D160 D200 D250
C250N-C2501.-C250L | mag. (A) mini maxi mini maxi mini maxi
800] 1600{ 1000{ 2000 1250 2500
avec déclencheurs standard type D S phases (mm?)
réseau tri 400V, neutre isolé 16 53 29 43 23 34 18
cable cuivre 25 85 45 67 36 53 29
Sph=Spe, Ul=50V en schéma IT 35 116 84 94 61 75 41
50 170 91 135 73 106 58
70 239 129 190 103 152 82
95 324 175 259 140 207 111
120 409 223 327 176 262 142
150 355 192 285 163
185 421 227 336 182
240 420 227
300 485 263
tableau 36 Ither, (A) G200-G250 MA250
C250N-C250L.-C250L I mag. (A) mini maxi mini maxi
800| 1600] 1000} 2000
avec déclencheurs type G et type MA S phases (mm?)
réseau tri 400V, neutre isolé 16 94 43 29 12
cable cuivre 25 147 67 45 21
Sphe=Spe, UI=50V en schéma iT 35 207 94 64 29
50 295 135 91 42
70 414 190 129 58
95 562 259 175 81
120 710 327 222 102
150 772 355 241 110
185 912 421 285 131
240 1137 524 354 163
300] 1317 607 410 189

O01LN

Circuit Nature du cofl M = Sphase / ope (ou PEN)
m=1 m=2 [m=3 |m=4
Cable 3 conducteurs cuivre 0,86 057 0,43 0,34
3 Phases aluminium 10,54 0,36 027 0,21
Cable 4 conducteurs cuivre 05 0,33 0,25 0,2
3Phases + PE aluminium 10,31 0,21 0,16 0,12
tableau 36 ither, (A) SA1256 SA160 |SA200 SA250 |SB160 SB200
C250N-C250L-C250L I mag. (A) 1000] 1250/ 1600] 2000] 1800] 2000
avec déclencheurs type SA ot SB S phases (mm?)
réseau tri 400V, neutre isolé 16 47 35 29 23 29 23
céble cuivre 25 73 56 45 36 45 36
Sph=Spe, UI=50V en schéma T 35 103 80 64 51 654 51
50 147 114 91 73 91 73
70 207 161 129 103 129 103
95 281 219 175 140 175 140
120 354 276 222 176 222 178
150 301 241 192 241 192
185 285 227 227
240 264
300 338
tableau 37 tther, (A) D321 D401
C401N-C401L-C401L I mag. (A) mini maxi [mini maxi
1600] 3200] 2000{ 4000
avec déclencheurs standard type D S phases (mm?)
réseau tri 400V, neutre isolé 25 45 21 33 17
cAble cuivre 35 54 29 47 25
Sph=Spe, UI=50V en schéma IT S0 91 42 67 36
70 128 58 94 51
95 175 81 129 69
120 222 102 163 88
150 241 110 177 95
185 285 131 210 113
240 354 163 262 142
300 410 189 303 164
tableau 38 Ither, (A) D400 D500 D630
C630N-C630L-C630L I mag. (A) mini maxi  {mini maxi  |mini maxi
2000] 4000] 2500} 5000} 3200 6300
avec déclencheurs standard type D S phases (mm?)
réseau tri 400V, neutre isolé 35 47 25 37 20 29 15
cable cuivre 50 87 36 53 29 42 23
Sph=Spe, Ui=50V en schéma IT 70 94 51 75 41 68 32
95 129 69 103 55 81 44
120 163 88 130 70 102 55
150 177 95 142 78 110 61
185 210 108 168 90 131 71
240 262 142 209 113 163 89
300] 302] 164] 242] 130] 189] 104




CABLE U - 1000 R2vV  600/1000V

Section | Diamétre| Masse Intensité Chute de Prix
maxi ext. | approxi. | régime permanent] tension unitaire HT
air libre 30°C | cos phi=0,8

mm? mm Kg/Km A V/A/Km Fim
3 CONDUCTEURS

25 235 1015 127 1,3 32,9
35 26 1350 158 1 36,55
50 29 1795 182 0,75 48,43
70 34 2500 246 0,55 68,9
95 38,5 3385 298 0,42 93,65
120 425 4270 346 0,35 123,9

4 CONDUCTEURS ( 3Phases + PE)

25 255 1255 127 1,3 34,5
35 28,5 1685 158 1 43,35
50 32,5 2240 192 0,75 64
70 37,5 3135 246 0,55 89,85
95 425 4280 298 0,42 123,45
120 475 5315 346 0,35 154,15

CABLE DE TERRE en CUIVRE GAINE P.V.C.

Section Masse Prix
approx. unitaire HT

mm? Kg/Km F/m

25 225 8,5
35 313 13,4
50 416 18,25
70 617 25,35
95 851 34,15
120 1042 43,15

NT11

MIESACG2




