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LIGNE DE CONDITIONNEMENT DE PRODUITS DE SOIN ET BEAUTE

CONTEXTE DE L’'ETUDE

Une société, spécialisée dans la fabrication de produits de soin et beauté, conditionne des articles
de coiffure, maquillage, parapharmacie dans des blisters (1) .

EXEMPLES DE PRODUITS CONDITIONNES

Produit

Blister

Figure 1 : exemples de produits

(1) Définition : Blister est un mot anglais qui désigne un boitier permettant de conditionner des
produits. Il est constitué d'une coque thermoformée en PVC et d’'une feuille de carton (carte
imprimée). Le conditionnement en blister permet de présenter les produits de facon visible dans

les magasins.

STRUCTURE GENERALE DE LA LIGNE

Unité 1 : Ul
Conditionnement des
produits en blisters

Unité 2 : U2

pour I'ensachage

Unité 3 : U3

Figure 2 : structure générale de la ligne

Préparation de lots de blisters

Ensachage de lots de blisters

- Formage de la coque

- Introduction manuelle du produit
dans la coque

- Fermeture de la coque par une carte
Exemple de produit : brosse a
cheveux

- Séparation et retournement des
blisters

- Dépose d’'une ou 2 étiquettes

- Regroupement en lot de 3 a 10
blisters empilés

- Introduction de lots de blisters dans
un sachet
- Evacuation du sachet

Sous épreuve U52
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LIGNE DE CONDITIONNEMENT DE PRODUITS DE SOIN ET BEAUTE

STRUCTURE DETAILLEE DE LA LIGNE

UNITE 1
Conditionnement
du produit
. POSTE 1 l ZONE D’ETUDE : UNITE 2 I
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LIGNE DE CONDITIONNEMENT DE PRODUITS DE SOIN ET BEAUTE

DESCRIPTION FONCTIONNELLE DE L'UNITE : U2

Présence d’énergies pneumatique et électrique Consignes de production
A 4 A 4
Blisters _
> Lots de blisters
PREPARER DES LOTS DE a ensacher
BLISTERS
Rouleau d’étiquettes [ POUR L'ENSACHAGE
> Déchets

v

No

Rouleau d’étiquettes

>

UNITE U2 : UNITE DE PREPARATION
DE LOTS DE BLISTERS

Figure 4 : Fonction globale

DESCRIPTION PROCEDE DE L'UNITE : U2

L'étude portera sur I'unité 2 : Préparation de lots de bli{g—mmJur I'ensachage
Cette unité est constituée des postes suivants :
Poste 1 : « séparation et transfert blisters »  : séparation de l'unité 1 et transfert de 3 blisters.

Poste 2 : « retournement blisters »  : préhension, retournement coques vers le haut d’une rangée
de 3 blisters.

Poste 3 : « transfert blisters vers convoyeur » : introduction sur tapis par groupe de 3.
Poste 4 : « convoyeur blisters »  : avance pas a pas du tapis.
Poste 5 : « étiquetage 1 » : dépose de la premiere étiquette sur la coque.

Poste 6 : « étiquetage 2 » : retournement du blister et dépose de la deuxieme étiquette sur la
carte puis remise en position coque vers le haut.

Poste 7 : « contrble » : lecture code barre et évacuation du produit défectueux.
Poste 8 : « empilage » : formation d'un lot de 3 a 10 blisters par élévations successives.

Poste 9 : « transfert du lot » : préhension du lot et transfert vers le module d’ensachage.
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LIGNE DE CONDITIONNEMENT DE PRODUITS DE SOIN ET BEAUTE

ELEMENTS DU CAHIER DES CHARGES FONCTIONNEL : UNITE 2

FG : Fonction Générale
Fp : Fonction Principale

N° Désignation Critéres Niveau Flexibilité
FG |Préparer des lots de | Cadence 1800 produits/h : mini F1
blisters pour Temps de production 8 heures / jour F1
'ensacheuse 5 jours / semaine
45 semaines / an
Disponibilité 80% FO
N° Désignation Criteres Niveau Flexibilité
Fpl | Séparer et transférer | Dimensions blister en mm Longueur : 186 FO
un groupe de 3 Largeur : 94 FO
blisters vers le poste Hauteur : 8 a 70 FO
de retournement Masse 3 produits 330 g maxi
F1
Fp2 | Retourner un groupe | Angle 180°+/- 5° F1
de 3 blisters Masse 3 produits 330 g maxi FO
Fp3 | Transférer un groupe
de 3 blisters vers Masse 3 produits 330 g maxi FO
convoyeur
Fp4 | Transférer les Distance d’avance 100 mm +/- 0,5 mm FO
blisters de poste en | Course réglable guidage latéral 180 mm mini
poste : 1 pas 190 mm maxi FO
FO
Fp5 | Etiqueter 1 blister Autonomie rouleaux étiqueteuse 30 minutes mini F2
cbté coque Dimensions étiquettes 40 x 30 mm F1
(étiquette 1) Position des étiquettes sur blister 0% 90% 180°- 270° FO
Fp6 | Retourner / étiqueter | Autonomie rouleaux étiqueteuse 30 minutes mini F2
1 blister c6té carton | Dimensions étiquettes 40 x 30 mm F1
(étiquette 2) Position des étiquettes sur blister 0% 90% 180°- 270° FO
Angle de rotation 180°
FO
Fp7 | Contréler le code Conformité du code barre FO
barre sur I'étiquette
Fp8 | Elever les blisters Nombre de blisters par lot 3 a 10 maxi F1
pour former un lot
Fp9 [ Transférer lot vers Hauteur du lot 350 mm maxi F1
ensacheuse

FO : impératif

F1 : peu négociable

Présentation générale

F2 : négociable

F3: trées négociable
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PREMIERE PARTIE : Dimensionner, évaluer et choisir  un constituant de commande

L'étude porte sur le POSTE 5 : sous-ensemble d'étiquetage 1. (voir figure ci-dessous)

50 A M50 53 A

Etiqueteus

51 @ 54 @ e

Rouleau -

bande support

Figure 5 : structure étiqueteuse

Fonctionnement :

Le bras rotatif B1 est équipé de 2 sous-ensembles identiques de « préhension et dépose » des étiquettes.
La prise et la dépose des étiquettes sont effectuées simultanément et alternativement lorsque le
convoyeur est a I'arrét : blister en position sous une ventouse.

Rotation du bras B1 et avance des étiquettes :
o le moteur M50 fait pivoter alternativement les sous-ensembles de « préhension et dépose » de
180°dans le sens horaire ou trigonométrique;
o le rouleau-dévidoir avance I'étiquette d’'un pas pendant la rotation du bras B1 ;

Remarque : la prise d’une étiquette se fait durant la dépose de l'autre ;

Préhension :
o le vérin 54A descend la ventouse 55A ;
o I'ensemble venturi + ventouse 55A aspire I'étiquette ;
o le vérin 56A translate et décolle I'étiquette de la bande support ;
o le vérin 54A remonte avec I'étiquette ;
Dépose :
o le vérin 51A descend et dépose I'étiquette sur le blister ;
o le soufflage effectué au travers de la ventouse 52A permet le collage de celle-ci sur le blister ;
o le vérin 51A remonte ;
Rotation des ventouses :
o0 durant la rotation du bras B1 I'étiquette pivote autour de son axe. Le mouvement est réalisé
par la partie rotative (50A et 53A) des actionneurs roto-linéaires sur un angle de 90 °;
0 Le retour en position de la partie rotative se fait durant la phase de retour du bras B1.

Position de prise de
I'étiquette (09

Position de dépose
I:II:[I de I'étiquette (aprés — Band  des étiquett
rotation de 909 ande support des étiquettes

Sous épreuve U52 Travail demandé Page 5/23



1 — Détermination de la référence d’'un terminal de distributeurs :

L’objectif est de déterminer la référence de commande d’un terminal de distributeurs
électropneumatiques équipant le poste 5, en utilisant les pages 10 a 13 et en fonction des
données suivantes :

o Contraintes a respecter pour le choix du terminal de distributeurs :

- utilisation d’'un terminal de distributeurs FESTO - TYPE 10 - COMPACT PERFORMANCE - CPV

- taille pour tous les distributeurs : 10

- commande auxiliaire manuelle monostable

- connexion électrique : multipdle électrique 24 Vdc

- raccordement pneumatique : distributeur vers vérin : raccord rapide pour tuyau diamétre 6 mm

- alimentation pneumatique : alimentation en air par plaque d’extrémité a droite avec pilotage
interne et silencieux d’échappement plat.

- support pour étiquettes

- connecteur multipble précablé avec cable de 5 métres

- fixation sur rail

- manuel en frangais

- contraintes détaillées par actionneur : voir document ressource page 10

Question 1

a) Donner pour chaque actionneur le type de distributeur le mieux adapté.
A traiter sur feuille de copie.

b) Déterminer la référence compléte de commande du terminal de distribution respectant 'ensemble
des contraintes. Compléter le document réponse page 21.

2 — Choix d’'une carte de sortie :

On souhaite déterminer la référence de la carte de sortie automate la mieux adaptée pour piloter le
terminal de distribution défini & la question 1. Le besoin est défini dans le tableau du document réponse
page 21.

La solution choisie en respectant ces contraintes doit étre au colt minimum.

Le service maintenance demande une durée de vie des cartes de sorties de 2 ans minimum.

Prix hors taxe des cartes de sorties :

Quantité désignation Référence Prix
1 Carte 8 sorties relais TSX DSZ 08 R5 179,09 €
1 Carte 16 entrées / 12 sorties relais TSX DMZ 28 DR 464,46 €
1 Carte 16 entrées / 12 sorties relais TSX DMZ 28 AR 569,50 €
1 Carte 32 sorties relais TSX DSZ 32 R5 651,98 €
1 Carte 8 sorties statigues TSX DSZ 08 T2K 170,61 €
1 Carte 16 entrées / 12 sorties statiques TSX DMZ 28 DTK 384,32 €
1 Carte 8 sorties statiques TSXDSZ08T2 185,99 €
1 Carte 16 entrées / 12 sorties statiques TSX DMZ 28 DT 434,78 €
1 Carte 32 sorties statiques TSX DSZ 32 T2 680,83 €
Question 2 :

Utiliser le document de présentation page 4, les documents ressource page 14 et 15 et répondre sur le
document réponse page 21.

a) En fonction des contraintes définies par le cahier des charges (Fonction Globale - page 4), calculer
le nombre prévisionnel de commutations d’'une sortie de la carte sur une durée de 2 ans.

b) Faire le choix de la référence de la carte de sortie, préciser la quantité.

c) Justifier la réponse.
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DEUXIEME PARTIE : Etablir les documents techniques de réalisation de la partie
commande

3 — Tracé du schéma de raccordement du variateur :

L’étude portera sur le POSTE 9 : transfert du lot de blisters vers I'ensacheuse.
Le transfert est réalisé par 2 axes entrainés par des moteurs brushless.
L’étude a pour but le tracé partiel des cablages électriques.

Moteur M31 : AXE 1
Déplacement vertical

Moteur M30 : AXE O
Déplacement horizontal

Unité 3 ;
Ensacheuseg

Magasin blisters

Figure 6 : schéma structurel partiel du poste 9 :

Cycle du préhenseur de lots :
Le préhenseur de lots en position de référence est en position basse au niveau de I'ascenseur.

Lorsque le lot est constitué, des boudins gonflables saisissent les blisters puis le préhenseur est dégagé
vers l'avant (1).

Le préhenseur transfere le lot de blisters (2), (3) et (4), puis le dépose dans I'ensacheuse, ensuite il
revient en position de référence (5), (6) et (7).

Etude de I'axe O :

API :
; ; R AXE 0 » |Signal simulation cQdeuEntrée
Alimentation p « %‘L
230 Vac Comp_tag
Variateur e ranide
API | oai V30
Contréle Command <Siqnal codeur : 3%
vitesse Entrées / sorties T.QJR. e : i
puissance I :
du moteur . :
Alimentation ,| brushless | Pulssance | !
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Caractéristigues du variateur et des cartes API : v

oir documents ressource page 16 et 17

Le circuit de puissance du variateur est alimenté en 230 Vac monophasé.

Le circuit de commande du variateur est alimenté en 24 Vdc.

L’API délivre un signal analogique au variateur afin de contréler la vitesse du moteur. Référence de la
carte analogique : TSX ASZ 401.

Le variateur alimente le circuit de puissance du moteur et régule la vitesse.

Le variateur, qui a été choisi en version ESIM1-C, génére un signal appelé « simulation codeur » : ce
signal est similaire a celui d’'un codeur incrémental ; il est raccordé a I'A.P.1. sur I'entrée de comptage
rapide CNT1 (comptage intégré) afin de calculer la position du chariot.

Les signaux T.O.R. provenant d’une carte TSX DMZ 28 DT placée dans I'A.P.l. permettent de controler
le variateur.

- Les sorties du variateur sont raccordées aux entrées d’'une carte : TSX DMZ 28 DT.

Tableau N° : Contraintes de raccordement du variat

eur pour I'axe 0

borne signal type fonction Contrainte de raccordeme nt
S . ) . . Entrée APl - T.O.R.
12 FUNC_OUT TOR - PNP Signal : variateur en service Entrée - Voie « 0 »
S . ' Entrée APl - T.O.R.
13 RDY_TSO TOR - PNP Signal fin de mouvement Entrée - Voie « 1 »
S : . . Entrée APl - T.O.R.
14 ALARM TOR - PNP Signal défaut variateur Entrée - Voie « 2 »
Consigne analogique +/- 10 Vdc . :
17 ANALOG_ IN+ E pour Sortie an_aloglgue - API_sur carte
ANA . . analogique : sortie voie « 0 »
réglage vitesse moteur
18 ANALOG IN- E Consigne ’ar)alogqu.Je : potentiel Sortie _analc?glque API sur carte
- ANA de référence : 0 Vdc analogique : commun voie « 0 »
FAULT_RESE E . Sortie APl - T.O.R.
22 T TOR - PNP Reset du défaut Sortie - Voie « 0 »
E . Capteur électromécanique N.C. :
26 LIMP TOR - PNP Surcourse sens positif Repére : /SCP (1 - 2)
E L Capteur électromécanique N.C. :
27 LIMN TOR - PNP Surcourse sens négatif Repére : /SCN (1 - 2)
E A .- Contact de relais N.C.
28 STOP TOR - PNP Ordre d’arrét immédiat repere : IKSTOP : (21 — 22)
29 AUTOM E Validation du mode automatique Contact de relais N.O.
TOR - PNP | Autorise la consigne analogique Repere KAUTO : (13 - 14)
E Validation de I'étage de Contact de relais d'arrét d'urgence
30 ENABLE TOR - PNP uissance N.O.
P Repére KAU : (13 — 14)
31/32 24 Vdc Tension d’alimentation 24 volts 31 et 32 reliés en interne
33/34 GND Masse - 0 Volt 33 et 34 reliés en interne

E : entrée S: sortie

Question 3

Utiliser les documents ressource page 16 et 17 et le document réponse page 22.

TOR : tout ou rien

ANA : analogique

En fonction des contraintes de raccordement définies dans le tableau N°1, compléter le schéma de

raccordement du variateur page 22 :

o alimentations
entrées TOR
sorties TOR

sortie analogique
puissance moteur.

O o0ooo

REMARQUE : la partie codeur sera traitée dans la question 4, sur le document réponse page 23

Sous épreuve U52
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L'analyse des sighaux de simulation codeur et du module de comptage rapide est synthétisée dans le
tableau ci-dessous.

caractéristigues « simulation caractéristigues du compteur rapide

critere codeur » du variateur : CNT1
ESIM1 - C dans le TSX 37
Type de signal A-/IA B-IB Z-/Z A B Z

La tension délivrée par la carte
du variateur ESIM1-C pour ces

sighaux est de + 5 Vdc 24 Vdc ou 5Vdc

tension

Question 4
a) Définir le type de signal et la tension retenus pour le schéma de raccordement. Répondre sur
feuille de copie.

b) Compléter le schéma de raccordement du variateur : a traiter sur document réponse page 23
o0 compléter le schéma de raccordement du signal « simulation codeur » - ESIM1-C du
variateur sur le port CNT1 de 'A.P.l. - TSX 37.
o compléter également le raccordement du capteur S30 (capteur inductif N.O. type PNP)
pour prise d'origine sur I'entrée de présélection « IPRES 11 » du port CNT1
o compléter le raccordement de I'alimentation.

4 — Elaboration d’une partie du programme :

a) — gestion du déplacement de I'axe O :

L'étude portera sur la commande partielle de «I'axe 0» de transfert horizontal vers I'ensacheuse présenté
et étudié ci-dessus.

Les grafcets de la page 18 et les documents d’adressage de la page 19 précisent le fonctionnement.

Question 5 :
Rédiger sur feuille de copie le programme partiel de commande de la consigne analogique (SAO)
dans un langage normalisé (IEC 61131-3).

b) — affichage des parametres :
On souhaite afficher sur un terminal d’exploitation la vitesse de déplacement ainsi que la position du
chariot de 'axe O.

Information vitesse : L'information de vitesse est captée en bout d'axe par un détecteur inductif. Un
disque muni de 4 plots est placé en bout d’arbre =» 4 impulsions par tour.

Détecteur o Arbre de l'axe 0
inductif SO A2
/." .
[ )

Information position : celle-ci est donnée par la valeur du compteur rapide étudié précédemment
L’affichage des parametres sur le terminal se fait en affectant le numéro de la page demandée au mot
MW100 défini sur le document ressource page 19.
Question 6 :
Rédiger sur feuille de copie dans un langage normalisé (IEC 61131-3) le programme permettant
d’afficher la vitesse et la position, en respectant I'algorigramme du document ressource page 20 et
'adressage donné a la page 19.
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Caractéristiques et accessoires pour les différents

actionneurs

Repére / Action |Caractéristiques Remarques Accessoi  res Type de
distributeur
50 A Partie rotative Le systéeme doit Régleurs de
Rotation de Angle =90 ° conserver sa vitesse 5/2 bistable
I'étiquette position en cas de intégrés au
Vérin double effet coupure d’énergie distributeur
rotolinéaire électrique
51 A Partie linéaire Pas de chute de la Régleurs de
Transfert Diametre = 20 mm tige en cas de vitesse
vertical Course =100 mm coupure de montés sur
Veérin double effet pression : blocage l'actionneur
rotolinéaire pneumatique de la
tige intégré dans le
distributeur
52 A Diamétre ventouse Aspiration et Réducteur de vide
Préhension =10 mm €jection de intégre
Ventouse I'étiquette
+ venturi
53 A Partie rotative Le systéme doit Régleurs de
Rotation de Angle =90 ° conserver sa vitesse
I'étiquette position en cas de intégrés au
Vérin double coupure d’énergie distributeur

effet rotolinéaire

électrique

54 A
Transfert
vertical
Veérin double
effet rotolinéaire

Partie linéaire
Diamétre = 20 mm
Course = 100 mm

Pas de chute de la
tige en cas de
coupure de
pression : blocage
pneumatique de la
tige intégré dans le
distributeur

Régleurs de
vitesse
montés sur
I'actionneur

Répondre sur feuille de copie

55 A Diamétre ventouse Aspiration et Réducteur de vide
Préhension =10 mm éjection de intégré
Ventouse I'étiquette
+ venturi
56 A Diametre =20 mm | Pas de remarque | Régleur de vitesse
Libérer Course =25 mm intégreé au
étiquette distributeur
Vérin simple
effet

NOTA : si besoin, pour un espace distributeur libre

, prendre un « emplacement de réserve »

Sous épreuve U52
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Document ressource : mentions 1 & 8

Terminal de distributeurs type 10 Compact Performance CPV — Multipole FESTO
Références - Eléments modulaires
|[M] Mentions obligatoires >
Code du Terminal de Taille Nombre Racconds de Connexion Commande Alimentation
systéme distributeurs, d'emplacements | travail electrique manuelle preumatique
modulaire parthe predmatigue de dictribubar ET T
18 200 109 10 4,6, 8 A B, C 13 N, RV U MWEY L
1B 210 14 ABCDEFR
18220 18 G, H, |, K
Exemple de
commande
18 200 | |10P - |10 -8 C - - |N |=[u
1 2 3 &4 5 & 7 ]
Tablzau des références
Taille 10 14 18 Condi- | Code Entrée
tlons du code
E 1 | Code du systéme modilalire 18 200 18210 18 220
Pe—
Configuration de base
2 |Terminal de distributears, partie Terminal de distributeurs type 10 CPV 10P 10P
pneumatigue
3 |Tailie 10 [14 [18
4 | Nombre d'emplacements de 4,68
distributeur
5 |Raccords de travall Gros connecteurs st e raccond de travall
(0se) | @sa) | @s10) A
Petlts connecteurs sur e racoomd de trauall
(054) | as6) | (@s8) [
Raceords Metés unlquement C
6 |Connexion électrique Multipdle dlectrigque -MP -MP
7 | Commande manuelle z wiliaire Monastable -N
Elstable -R
Dbturée v
B |Allmentation preumaltigue Allmentation en akr de pilotage interne, allmentation a drofte, &chappement commun -U
Alimentation en air de pilotage inteme, alimentation & gauche, échappement commun v
Alimentation en air de pilotage externe, alimentation  droite, échappement commun W
Alimentation en afr de pllotaee edeme, alimentation & gauche, &happenent commiin -X
Alimentation en zir Alimentation en air de pilotage interne, alimentations des deux cités, échappement =¥
comprimé par les-plagues | commin
d'extrémité, via le multipdle | Alimentation enalr de pllostage exterrie, alimentations des doux obtas, dchappement =2
preumatigue O Un
Allmentation en sir Alimentation ¢n & de pilotage interng, allmentation & drofte, silencieux plat =i
comprimé iz |z plague Alimentation #n air de pilotage interne, alimentation a gauche, silencieux plat -B
d'extrémité avec silencieux [ Allmentation en air de pllstage externe, alimentation 3 drofte, slienciaux plat «C
plat Allmentation en alr de pilotage externe, alimentation 3 gauche, silenciedx plat -D
Alimentation on air Alim. en air de pilotage externe, alimentations des 2 cotés, silencieux plat a droite 2] -E
comprimévia le multipdle | Alim, en aif de pliotage externe, alimentations des 2 cotés, silencieux plat & gauche  |[2] -F
preumatigle avec Alim. en air de pilotage interne, alimentations des 2 chtés, silencieux plat 3 gauche || 2] -G
silencioux plat Alim. an alr de pilotage externe, alimentations des 2 oftés, silencloux plats des 3 oitds Iﬂ -H
Alim. en air de pilotage interne, afimentations des 2 cbtés, silencieux plats des 2 cités [z] -1
¥ Alim, en air de pliotage interne, alimentations des deux cotas, silenclew plat 4 drolte @ =i
[ | & B Ingompalibles aver Fhquepamenl ;o patibles uniguement aver ks plagus T, 5, J | EF G, H, |, K Uninuemment svec midipdle preamatigen &, 5
"o plecoment 42 iésere Lt 2 plague 2 melals B
Report des références
I | [1o° |- % I | - [mp |- |-
1 2 3 & 5 6 7 8

MOTA: QS4: raccord rapide pour tuyau de diamétre 4 mm  @S6 : raccord rapide pour tuyau de diamétre 6 mm

QS8 : raccord rapide pour tuyau de diamétre 8 mm

QS10 : raccord rapide pour tuyau de diameétre 10 mm
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Document ressource : mentions 9 et 10

Terminal de distributeurs type 10 Compact Performance CPV - Multipdle

Réfgrences — Eléments modulaires

FESTO

= [ Mentions obligatoires

Equipement pour emplacemeants de distributeur @ ... 7

9 fonctions de distributenr: M, [ N, C H, 6,0, L EA ET.5 LR

{[0] Options

Emplacement de distributewr

10 fonctions supplémentaires pour les emplacements de distributeur pneumatique 0 .. 7 : P O,V

0] 1 2 3 4 5 5] 7
S L |M M M M M ] II
9410
Tableau des références
Taille
Equipement polr emplacements de
distributeur 0. 7
IMI| 9 | Fonctions des distribeteurs Distributeur 5/2, monostable M Indligésr
Distributeur 52, bistable 1 g e nd
Distributeur 2x 32, ouvert 2n position de repos N preumallgin
Distributeur 2x 3/2, fermé en position de repos C thotsi danis
Distributaur 2x 372, 1% ouvert et 1% formé en position de repos H I tnde de
Distributeur 513, fermié en position médiane [4] G EOMTTAN |
Distributeur 2% 2,2, Term & en posithon de repos o
Distributear 2x 2(2, 1x ouvert et 1 formé on position de repas I
Distributeur 5£2, F
monostable, 3
commutation rapide
Wenturl A
Venturl avec impulsion d*gection E
Plague ave séparation des canaux 1/11 fermee T
Plague aves séparations des canaix 1/11 et 315 fermées s
Emplacement de résemve L
Plague a relals R
E 10| Fonction additionnelle Limiteur de dabit unidirectionnel 2x, alimentation 18] P |
Emplacements de distributeur 0., 7 | Limiteur de débit unidirectionnel 2x, &chappement [&] Q
& Elément de réduction de vide [e] |v
[Z] Equipement pour emplacemants de distributesr 0, 7 s S |a girita de 5, uaiEsation peclushvs o' uss fnclion de distibutear O, |, dun
Lo earpliacements de distribulee dobeend lous Bire fguipds en contin. emplacerent de résere Lou dune plagque & elis B, uniquessént avec
[&] & Incosipatibde avec be preenier et ledemier smplcsments de distibateor. Valimerlation en i com primé ¥, 2, F 6.
[E] A E Ve B 3 garanti usa alimentation om 28 et un Gckappenont adBguats 4k nombe to Rl BQ Inctim paliles avec 3 fonchion de distifutaor & (distibubedr 573
ginireus davide st supbrisrd 7, Mwec lmullipdle 4, B 5, Insizdiation interdiie awe peemeer ol danier
E: T.5 Ume sele plague par lenmised de disisbulears, ndzo premies i 3 demiar em placement emplacsments de distribaleur,
e priyEement mee les gliment=tions ook mmpimeé ¥ T E, F G, W K, | {alimentations des '_g] v Unéquesient poe |2 nclian de cisaibasens & ENenturll
deu ofitdsh; possibatlile dopler notamesent pour un emplacemenl de rdsene Lou e placue Aver ke mulipble M, F 5 Instzdlztion Inderofle ae peemien el dansier
& relals B sur 2 dimites emplacesents de disiribaleurn
Repart des raférences
0 1 z 3 4 5 -] 7
I9 +10 I
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Document ressource : mentions 11 a 12

Terminal de distributeurs type 10 Compact Performance CPV — Multipdle F

References - Eldmants modulaires

= [I2] options
Acces- Multipdle Porte-&tiguettes Fixation Connexion électrique | | Kit de raccordement Manuels
solres pneumatique pour plagues
d extrémité
M, B T H. W, U Y. R. 5, A D, EEILS,
iy -
+ ] J =D
11 12
Tableau des références
Tallle 10 14 15 Candi- Code
tlens
Accessoiros -+
11 | Multipéle pneumatique Multipdle pneumatique standard |5 M
Mt pole pneumatique spaciligue [30] P
Préparation pour les multip8les pneumatigues |i| W
Porte-dtigiiotios Pour étiguothos [57] Z
Transparent @ T
Flzatlon Fixation sur rall [13] H
Fization sur panneau w
Flxation sur panneau o
Conneian 9 pales pour Lonnecteur femelle droft Sub-D 2725 poles [P65 pour connexion multpdle ¥
Electrigque & distribuleors, TEble multipsle pré-assemble 5 m "
25 pales pour
&/8 distributeurs Cible multipdle pré-assemblé 10-m 5
Cable de 25m |1.-.99 =
COnnexion
pour plague @ 5m 1..99 il
relals
Kit de raccordement pour plagues Raccord et silencieinx [as] A
dextrémite
12 | Manucis allemand -o
anglais =E
francais -F
italien -1
espagnal =5
suddols -V
[ ™, B Uniguamrent pyec los olimenialions an e campamd L EF G H LK Glimentations des & w Imeampathble-seec los pecesandres 81, B dmuliipdle presmatig
e BN, [ A Incoimpatibe avec Maceessndned ¥ peEpamlion pous mallipdle b
[ Uridguerent pyec an raceoed de bl O e fleldl
2 T Incasmpatible geec In plagoe & relals @

Report des rélérences

+ l

11

12

REMARQUE : la puissance consommeée par bobine est de 0,6 W sous 24 Vdc - la charge est

inductive.
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DOCUMENT RESSOURCE

suile

Plate-forme d’automatisme

Modicon TSX Micro
Modules d’entrées/sorties “Tout ou Rien”

Caractéristiques des modules & sorties statiques (1)

Type de modules TSK DSZ08T2K DMZ28DTK DSZodT2  DMZ28DT  DSZST2
Hombre de sorties | 8 12 & 12 Ifaa
Raccordemant | Connectaur HE 10 | Boenlar & vis
Valeurs nominalas de Tenslon v =24
sorlies Caurant A 05

Voyant & 1l tungstene w 0
Valeurs limites de sorfies Tenslon v 19...30 (possihle jusqu'a 34 Y, limii¢e & 1 heurs par 24 heures}
Courant {pour U = A 625
30 o0 34 V)
Logique | Posiive, courant émis
Courant de uite & I'atat O mé = 01 5 e P lors dune diconnesdon accldemabie dn 03 modoks)
Tension de déchet v < 0,3 {pour | = 05 A)
Impédance de charge mini a 48
Temps de réponge Passage a I'atal 1 ms <05
2} Passage i 'dal 0 ms =05
Fréquence de commutation sur charge inductive Hz < 0,617
Protection incorporée Confre les sufensions Par dinde Zénsr
Contre les inversions Far dicde Inverse sur ['alimentation. Prévair 1 fusible rapide sur ks + == 24 V de I'alimentatian
des préactionneurs
Contre lss courls-chrouits el | A Par limitsur da courant &l disjoncteur thermigue
surcharges 075 id=2
Mize en paralléle des sorlies 2 sotties max
Cansommations Wolr page G4
Puissance nominsale Par moduls W 3.5 |32
dissipée Parvole 4 1 W 015
Isolement {lansion dessal) Enlre sodiss @l masse Veff 1500 - S00E0 He pendant 1 minuls
Entre sorties ef loglque Voatt | 1500 - 580 Hz pendant 1 minute
intema |
Fslstance disclement M | > 10scus— 500%

Type de modules TSX DSZ 04722 | TSX DMZ 180TK. TEX DMZ 64DTK:
Nombre de sories |4 |8 39
Aaccordement Barnisra vis ' Connecteur HE 10, bomier & | Connesteur HE 10

| cage

Valeurs nominales da Tehsion v =24
soriss Courant A |= 0.5 [ea

Yowant & 1l tungsténe W |15 |10 | 1.2 mad
Valeurs limites de sorties Tenaion ) 1930 (posable jusqu'a 34 VY, limitée & 1 haure par 24 heumea)

Courant {pour U « A 25 |0.625 0,125

0 ou 34 |
Logique | Positive, cowrantémis .
Courant do fulte & ['étal 0 ma | =05 | = 0,5 (= 2lrs dune =0,1

| déconnexion accidantatis du
| 0. madule)

Tension de déchat v = 08 {pour | =2 A) | = 0,3 (polr | = 500 mA) =15
Impédance de charge mini o |12 [4aa — 220
Temps de réponse Pasgzage & |'stat 1 me |<1 |<05 <025
= Passage & [éat 0 ms <1 <08 <0,25
Fréquence de commutation sur charge inductive  |Hz < 05LF [< O6LE <05LF
Protection Incorporée Caontre s sunensions Par diode Zénar

Conire ks inverslons Par diode Inverse sur alimeniation. Prévolr 1 fusible rapide sur be + — 24 ¥ de I'alimentation

des prgactionneurs.
Contre les counls-circuits &t | A Far limitsur de courant &t | Pas imiteur de courant et Par limiteur de courant st
surcharges disjoncleur dlectronique  disjoncteur thermique disjoncieur elecironique
2E=ldss 075 =ld=2 0425 = Id 0,185

Mige en paralléle des scrlies 2 sorties maxi 3 sorties maxi
Consommations Wair parte 64
Puissance nominale Par moeduls w 3.8 ] 135
dissipge Par voie 4 1 w 1,15 (U =24 V) 015 [=07(U=24V)
Isolament (tenskon d'essai) Entre sodties ol masse Vaft | 1500 - 50060 Hz pendant 1 minute

Entre sedties el logique Vaff | 1500 - 50/80 Hz pendant 1 minute
Inteme
Aésistance dlsclemant ML =10s00s— 500Y

(1) Garactédristiges & 50 °C pour taix de charge des entrées/sorties de 60 % o d 30 °C pour
faux de charge des enfrdes/sofies de 100 %,

(2} Toutes kes somies sont equpdes de clireulls de ddmagnétization mpide des dectio-aimants,
Tevmpe de decharme des sectro-aimants < LA,
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DOCUMENT RESSOURCE

Plate-forme d’automatisme
Modicon TSX Micro

Modules d'entrées/sorties “Tout ou Rien”

Caractéristiques dos sorties a relais (raccordement par bornier & via) (1)

Type de modules TSX DSZ TSK DMZ TSX DMZ 28AR - T8X DSZ 32RS
Mombire de sorlies a 12 12 |32
Valours limites d'emplol N L 19,..264
= v 10, .34
Type de conlact A larmealws * F "
Courant thermigue A .3;5.n.mﬂnpm commun de chaque groupe de. 2 7 A maxi par common de chaque groups de
voles) 16 voles
Charge courant  Reésisiive régime  Tension ¥ 1 48 110 220 ‘24 48 110,120 | 200.,.240
alternatit AC-12 Pulssance YA s0(8)  CBO(IO) 110t 22018 5008 100 (5 | 2004 200 (8)
{11047 | 2207} |
inductive régime Tension |V |24 48 110 20 2 a8 110...120  200...240
AC - 14et Pulssance YA 24(7  1ogs)  1oqrer | 1ogrer 2402 50 (2} 100 1o
AG-15 |24¢13)  |s0¢13 5014 g | 50E)
110 §3) 110 (1,
| 220 (2
Charge courant  Résistive régime  Tansion v 24 24
continu Doz Pulssance w | 2441 % 10° cychs de mandeuyies) 112 (0.5 % 10° cycles da manoeuvies)
40 (0,3 ¥ 10° epcles de manmuyras) |24 (0.2 ¥ 100 cycles do manmanes}
| 45 (0,15 x 10° cycles de manmeuvres)
Inductive régima  Tension v m _ (-
DC-13{LIA=  Pyujssance w 1 10{2 % 10° cyoles de mandeuyies) £ (0,12 ¥ 10° cycles da manosinres)
B0 ms) 24 {1 ¥ 10° cychas de manainres) 12 (0,06 » 10° cycles o manmuvres)
| 24 (0,03 x 108 cycles de manauvies)
Temps de Enclenchemsnt ms < 14
réponge )
Daclenchamant ms < 10
Protection Conire les courts-gircults et Aucung, mm&ohﬂg&!mm dun sl & !LLsIu:il_t_rEﬁm A voRe U groups de voles
Incorporée Mifcharges U v ke e MR e ]
Contre les surlensions induciives en Aucune, momnage obkgatoire en paralléle aux bormes de chaque préactionne d'un circolt RG
albarmalil ol écréteur MOV (ZMO) appropris & la tension
Conlia les surtensons induclives en | " Atcuna, montage obligateie i bomes de chagque préacionneur d'una dicde de décharge
conting
Consommation Vel page 64
Type de modules T TSXDSZ TSXDMZ TSX DMZ 28AR TSX DSZ 32A5
o (BRS (28DR ' j s ]
Puissance dissipes par module W 115 4.5 56 |35
Isolement  Enire sores 6 Masse Velf | 2000- 50/60 Hz pendant 1 minute
{1ension d'essal) B ) I =
Enire sories &t logique intemse Vatt | 2000-60ED Hz pendant 1 minute
Rasistanca disotamend ] = 10 sous — 500 ¥

rr:cwadtérfsﬂqtmséﬂo A0 pour teux de charge des enfrées‘sorties de 60 % ou & 30 'C pour

de charge das enirdessoties de 100 %.

rszwﬂ 1 x 10° cyeles de manceurTes,
(3 Pony @15 % 10 cyeies de maneuves.
(4} Paur 0.2 x 10° cyeles de mandaeuvres,
(&) Powr 025 x 1P cyuies de manaunTes.
{6} Powr 0.3 x 10° cycias de manaeuyras,
(7} Pour 0.5 x 105 cycles de manaeas.
(8) Pour 0.7 x 10" cyeles de manasuvres,
[} Poww 0.8 X 107 cyelag de manauvres,
(1OPour 1 x 10° cyclas de manae invres.
(THPoUr 1.2 X 10F cpcles de maneinres.
(TEMPour 1,5 & 10F cyoles de manures,
[13Paur 2 x 10F cycles de manmeures.
(14)Poir 3 % 10° cyclas 0o manoeinTes.
{15Paur 5 x 10° cpcles d8 manmeinTes.
[TEMPour 10 x 10F cyclos de manauvres.
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Mise en oeuvre partielle du variateur : V30

@ branchement réseau
@ simulation codeur

O,

o
&

branchement moteur

interface de signaux

%

interface de signaux

- Cdblage minimal Interface

de signaux

Signaux
dimerrupteur |
limiteur

Signal Stop

| '“\I
110 ’G‘J

14

NG

1 1 1\r\_’

i [EnsEEsERERaRnEEEEE

b
~a

[l e —
ﬁdﬂmmumm&um

24 FUNCT_IN1
25 FUNCT_IN2
268 LIMP

27 LIMN

28 STOP

29 AUTOM

30 EMABLE

FUNCT_OUT
ROY_TSO
ALARM
ACTIVE_CON
ACTIVE_GND
ANALOG IN+
ANALOG_IN-
MAN_P
MAN_N
MAN_FAST
FAULT RESET

24VDC
24VDC
24VGND
24VGND

™~ ;
Q/ branchement réseau

o ; ]
\E) simulation codeur

P Raccorder les cibles de branchermen secleur du disgasiti

manopiass sur les bomiers 3 vis PE N et L

7

L—

N—" *

FE

(f) branchement moteur

B Rasconnpes e Bgnes de mateur sl les conduchum de proteciion s
fom e L W WY al PE. L'nemignation des chties
impdrativemeni comsspondne ante js maleur @) s deposil

Module interface

4.4.13 Branchement sur les modules ESIM1-C et ESIM2-C

Les modules ESIM1-C et ESIM2

15 piiles aver connexion vissée M3, ESIM1-C avec une fiche, ESIM2-C

avec deux fiches,

1 A 1
' smc : :
1 +aEngsE 12
]
; SWGEND GENGE 5
I - B a
10
? | 11
& 13
D T_MOT 8
= -
T '\\

Fig 425 Branchement d'intarfaces du modube pour lasimulation del'encodeur

-C sont équipes de fiches Sub-D,

Pin  Signal Gouleur ! Paire  Signification ES
Boma Branhisant Coukur 1
u Ligne d mobeur maerion {bri L A bl L brnal /s :
v Lgne do mote Heu b0 g A MREITOR i Canal A imvert 5
L ekl i 12 8 vert 2 Canal B =
PE Corduciesr de bama {8 de mpdn 5
i piagm 5 B jauna 2 Canal B, irvarti 51
" 2 svDC roUgE ;] Font interne sur Bin 13 pour 'activation de +SENSE E
- Mordubes A2 Pant infarna sur Pin 7 pour Fastivation da T_MQT
; 3 SVGND blau 3 Faont intarne suf Pin 11 paur l'activation de -SEMSE E
- % " 1 +SENSE winlet 4 Pont interne sur Pin 2 pour I'activation de +SENSE 5
W
S PR 11 -BEMSE nalr 4 Pant interss sur Pin 3 paur Pastivation de -SENSE 3
B oH
'l 13 Z aris 5 Carral mpulsion dindéxation 5
— [i3 I fose 5 Canal Impulsion dindexation, inverti 5
7 T_MOT gnefroae 6 Faont interne sur Bin 2 pour activation de T_MOT 5
r g
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Mise en oeuvre partielle de I'A.P.l. - TSX 37

Caractéristiques de
entrées de comptage | Tableau des caractéristiques
rapide CNT1/ CNT2 y : )
Entrées Comptage |Comptage | Présélection
{5VouRS |24VCC(IA/ 24VCC
422 (la/B/ | IBAZ) (IPres11/
| IZ) IPres12)
Logique Puositive Paositive Positive
Valeurs Tension Y 24V 24V
Carte entrées [ sorties — type PNP Branchement des entrées de comptage rapide CNT1/ CNT2
TSX DMZ 28 DT Pour APl TSX 37
Capteurs Entrées GHT
i oy @ @ Entrée signal A voie 11 Eorpisr o 6‘\
1A +24 VDG
o a0
_/ @ = m - 4 -®
et @ (2] Entrée signal B veie 11 :: i ;\,D: ——(1)
=w @) i CE— S
7 \5/ {4} Entrée signal Z voie 11 ez
— @ [5H ” 'zg_ +24 VOO ®
# o @) (€] e © ®
— (eH—{7H Entréa présélaction voie 11 plmmalis () —
P @ (8} 'II-F1rD531310_m|: T ’
= 0. -
s @“ Alimentation pour codeur {5“1";%% g {13 : : : I
s 1) L10] Le————
I —~ @' — Liaisons internes de report d'informations
- {13, {12f du connectaurs CNT2 vers le connectaur 1l
- @‘ CNT?1 afin de faciliter le raccordement
{15) [14] codeur
# \15f @ 114 CNT2
A .+24 .VDC (17) > : Entrée signal A voie 12 E:iavx?acc %-H\\
Pré-actionneurs |~ | —~ P C)
[l Fun @) . CE—
ot 0 VvDC | Sorties @
+ =
o |1 R e
—{7} 1
[z} = @ \'"uj: Entrée présdlection voia 12 [ :E:::::: _-é_-@
3
—{a} T ) o N Eritré présdiec i 11 _IPrasis o &)
. L4 e % ntrée présélection vole B (&} f
—5} > 030 vDC @
&1 @_ Naf | Alimentation externe 10...30 2 Vo 5% o
& = GH— u_u VCC ou 5 VCC pour codeur | y=0VDC |y 0
L8} @
3] o1
[10} @-T Carte sortie analogique — TSX ASZ 401
—{11} DS (31} W Pour API TSX 37
i A
vl r—@——\$ 3 Le dessin ci-dessous présente le cablage du module TSX ASZ 401
T cisdacsd
Fuz _'@ Sortie voie 0 =
[] " i i O @)| Commun veles
+24 VDC Reprise de blindage @ . .
s o (2}| Reprise de blindags
Commun voies
Reprise de blindage =) @
i i ® Reprise da blindags
o .
Reprise de blindage @ @ SIS
i (2| Reprise de blindage
orge vyole 4
G (id| Commun voies
Reprise de blindage @ i
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GRAFCET : T 52 : DEGAGER LE LOT

SAD:= KW1

| [CNTO = Kwag]

GRAFCET : MISE EN REFEREMNCE

A 12— SAD:=KWOD
T 1
13 « Tin de tiche
Dégager le lot »
- IXT52

AXED

|

40

k.

[ XREF_EVAC

41 [

SAD == KW10

4 1330

SAD = KW11

SAD =KW

« fin de tache »

T /XREF_EVAC

ARRET D'URGENCE - AXE D

déplacement de I'axe 0

GRAFCET : T 53 : EVACUER LE LOT

20
X753

21 |+

SAD= KW2

30

SAT=KW30

[CNTO = KW36]
1;

*

[CNT1 = KWa40]

22

SAD = KWO

31

SAT =KWO

SAD =KWOD

—
60
1+ KS
A 61
T KS

« autorisation
prise du lot »

r0

50 Y+

SAD=KW3

[CNTO = KWa7]
F Y

26

SAD = KW0

SAT = KW21

[CNT1 = KW41]

27

SAT = KWD

1

28

fXTa3

« fin de tache »

GRAFCET : MODE MANUEL : AXE O

1
50
| XmaNu
‘1 ™1.M3 53051 1 TM2.M3.3050 ‘[J-M1 + M2 #3050 #3051)
A 51 || SAD:=KW20 | SAD =KW21 | SAD = KW0
T /XMANU
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Affectation des variables :

ADRESSE REPERE ENTREE / SORTIE INTERFACE TYPE
%ID0.11 CNT1 Compteur rapide pour confréle position chariot honzontal vanateur DINT
%QW6.0 SAD Consigne analogique pour le variateur V35 variateur INT

. Electro-distr. 5/2
%02.0 90 YW+ Desserrer blisters bistable BOOL
%I3.1 9031 Blister desserré Capt. BOOL
magnetique
%l4.0 3050 Chariot vertical en position haute Capt. inductif BOOL
%l4.1 3051 Chariot vertical en position basse Capt. inductif BOOL
%old 2 S0 Capteur pour détection vitesse axe [ Capt. inductif BOOL
%15.0 KS Arrét d'urgence en service (pas de defaut) Relais BOOL
wIW0.11.2 X3 530 Chariot vertical en position d’origine Capt. inductif BOOL
ADRESSE REPERE CONSTANTE TYPE
SeKW0 KW Arrét déplacement des axes numeériques INT
SeKW1 KW Avance axe 0 sens positif a vitesse - 200 mm / sec INT
SoKW2 KWw?2 Avance axe 0 sens positif a vitesse - 400 mm / sec INT
Yo KW3 KW3 Avance axe 0 sens négatif a vitesse : - 400 mm / sec INT
e KWh KW5 Avance axe 0 sens positif a vitesse - 5 mm / sec INT
%KW 10 KW 10 Avance axe 0 sens négatif a vitesse : - 100 mm / sec INT
Sk 11 KW 11 Avance axe 0 sens positif 4 vitesse : 20 mm { sec INT
9 K\ 20 KW20 Avance en _{'.cf-m_mandg manuelle I.ME 0 INT
sens positif a vitesse : 100 mm / sec.
oL KW 21 KW 21 A'-,'anu:g en_c?n1_n1a|1d§ manuelle ;3Ix|:—, 0 INT
sens negatif & vitesse : - 100 mm / sec.
%KW 30 KW30 Avance axe 1 sens positif a vitesse - 200 mm / sec INT
%KWV 31 KW 31 Avance axe 1 sens négatif 3 vitesse : - 200 mm / sec INT
%KW 35 KW 35 Axe 0 en position dégagement atteinte - 120 mm INT
96KV 36 KW 36 Axe 0 en position au dessus ensacheuse atteinte - 1200 mm INT
oKW 3T KW37 Axe 0 en position au-dessus ascenseur blisters atteinte - 0 mm INT
oKW 40 KW40 Axe 1 en position haute atteinte : 0 mm INT
oKWV 41 KW Axe 1 en position basse dans ensacheuse atteinte - X mm ( variable) INT
%KWW E1 K1 Coefficient pour calcul de la vitesse en mm/ sec INT
SeKWWE2 K2 Coefficient pour calcul position en mm INT
ADRESSE REPERE VARIABLE et MOT INTERMES TYPE
FaMD MO Fin de prise blisters par unité 3 : ensacheuse BOOL
Fal1 M1 Image de la touche du terminal : [+] BOOL
Fal2 M2 Image de la touche du terminal : [-] BOOL
M3 M3 Choix de déplacement axe 0 en mode manuel BOOL
%M10 M10 traitement « affichage vitesse / position » demandé BOOL
%M1 M11 Page affichage « vitesse » demandée BOOL
N1 Page affichage « position » demandée BOOL
%M12 M12 Bit impulsionnel & la péricde de 1 seconde BOOL
YeM13 M13 Bit pour RAZ compteur CO BOOL
%MW MWO Mot image de la valeur courante du compteur INT
SaMW 100 MW 100 Mot : affichage de la page INT
%MW 200 VIT Mot : Vitesse réelle du chariot pour calcul et affichage INT
%MW 201 POS Mot : Position réelle du chariot pour calcul et affichage INT
Co Compteur pour traitement vitesse INT
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Axe 0 : affichage vitesse / position

a) — algorigramme : traitement calcul et affichage

Début : Calculer et Afficher
vitesse ou position

N _“Aso

0

Compter impulsions dans
Compteur CO

.
L

A2 SN

0

« Transférer valeur
courante du compteur CO
Dans mot MWO »
MWO .= COV

|
« Calculer vitesse »

WIT -= MWD x K1
|
RAZ Compteur CO
N
o}
N
]
0 « Calculer position »
« Afficher page FOS = CNT1/K2
vitesse »
MW100 = 1 |
« Afficher page
position »
> MW100 = 2
Fin

Nota : affectation des variables : voir page 19/23

Sous épreuve U52 Document ressource Page 20/23



Réponse a la question 1 : compléter les références  dans les cadres en gras.
Voir document ressource : « mentions 1 a 8 »

10P |_

1 2 3 4 5 6 7 8
Voir document ressource : « mentions 9 + 10 »
0 1 2 3 4 5 6 7
9 10 9 10 9 10 9 10 9 10 9 10 9 10 9 10
50 A 51 A 52 A 53 A 54 A 55 A 56 A LIBRE
Compléter les mentions 9 et 10
Voir document ressource : « mentions 11 + 12 »
11 12

Réponse a la question 2 :
a) nombre de commutations des sorties sur une durée de 2 ans :

b) référence de la carte de sortie : (préciser la quantité)

¢) : justification du choix de la carte : compléter le tableau ci-dessous dans les cadres en gras

Références
BESOIN Justification du choix
caractéristiques
Nombre de sorties 14
Tension nominale 24 Vdc
Puissance par voie 0,6 Watts

a) a compléter
Nombre de manceuvre
par an

co(t mini
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PED PE 1- réponse a la question 3
D branchement
N N réseau
FO
—1
X —— L
F1 [ Carte entrée APl —
TSX DMZ 28 DT
Entrées partielles
o ©, 12 2
. 52
_ @ 3 - simulation codeur § O
— - @ 13 module * ESIM 1 -C a—=——> g- al)
""""""""""""""""" ele]
\ \ ’7 FZ[ @ 14 S _%
15 .
Sorties partielles 16
®
® -
@ ________________ 18
4 — interface de
@ 22 signaux Pmm = oo |
i MOTEUR BRUSHLESS - :
26 | M3d |
o N 1 1
NG 27 ; ;
g : :
5° % &) 28 ' U1 |
p= Uit :
88 (™ 29 |
30 2 — branchement Vi \Val
moteur |
31 T w1 i
32 PET— PE
s3|| VARIATEUR | |
24 V30 = e
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Réponse a la question 4-b) : schéma de raccordement

SIMULATION CODEUR COMPTEUR
VARIATEURESIM1-C RAPIDE
CNT 1 - API

J
/

W @
@ ©@

w O @ W

@ ©® & 0 6 O
W © @ W

@O ©® & 0 & ® O

®
®

®
@®

\
\

CAPTEUR S30 Bn (+) COMPTEUR
PRISE D'ORIGINE RAPIDE
— Bu () CNT 2 - API
N.O - P.N.P. .
24 Vde Bk (signal)

230vac o | 2EQ i (:)

24vde - H | ' !
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