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1) MISE EN SITUATION

1.1) Présentation générale

Le dépfit S.N.CF. de
Bordeaux est équipé dune
plate-forme tournante dont la
fonction essentielle est la
desserte et la mise en place
de locomotives sur trente cing
voies.

3 voies d'arrivée (repérées
103 & 105), permettent
d'amener des locomotives
vers une rotonde constituée
par des ateliers de réparation
et de maintenance disposés
en arc de cercle desservis par
32 voies.

1.2) Fonctionnement
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Rotonde

Aapliers de Atebars de
Réparation Réparation

Voies
d'arrivée des
locomotives.

Le fonctionnement de la plate-forme se décompose en plusieurs phases :

1.
2.
3.
4,
5.

Plate-forme en rotation

La plate-forme est positionnée en vis-a-vis de la voie d'arrivée de la locomotive.
Aprés autorisation de I'opérateur, elle est placée sur la plate-forme tournante.
La plateforme tourne et se positionne en face de l'atelier souhaité pour maintenance ou réparation.
Aprés autorisation de l'opérateur, |a locomotive quitte la plate-forme.
La plate-forme reste en I'état en attente d'un autre déplacement.

n°103;

cercle) est en fond de fosse.

part et d'autre les feux de
signalisation.

La plate-forme tournante, montée sur un S <
pivot central, est placée dans une fosse au

fond de laquelle est disposé un rail en
forme de cercle appelé voie de roulement.
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Plate-forme en position de référence :
- une locomotive arrive par la voie

DT1

- la cabine de pilotage est sur la
gauche avec sa passerelle d'accés;
- la voie de roulement (rail en forme de

la voie n°29 est au 1% plan avec de
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DT2
1.3) Schématisation de la plate forme
!
Bord de
fosse i
Fosse
1
Partillon i
)
coté 1 1 Voie de circulation
L} .
i des locomotives Signalisation
Signalisation L i sortie ¢t 1
entrée coté 1/ Motorisation 1 i
Confire poids : Contro poids
o —r— 4 le—r— =]
B Coté 1 /! Coté 2
> F
e
d'arrivee : Pivot central |—£;,
© Passerelle 4acos = [Eate] @ Passerclls daccis = EI |’ }
Cabine
/ el 7
Signalisation i Motorisation 2 / P
sortie coté 1 i Signalisation
! entrée coté 2
i
i
. Porti
Voie de roulement Fosse ortilion

de la plate-forme cote 2

(Rail)

1.4) Présentation de la motorisation de la plate-forme

La plate-forme est entrainée en rotation autour du pivot central par I'adhérence du galet d'entrainement sur le
rail (voie de roulement).

Reducteur &
couplé conique

Galet de I‘u"me deR ;
roulement roulement (Rai
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DT3
2) FONCTIONS

2.1) Expression du besoin

Qualifiée de stratégigue, cette installation se doit d’assurer un service optimum ; ¢'est pourquoi le service
Technicentre Aquitaine de la SNCF a souhaité une modernisation de cette plate-forme :
- Modernisation de la partie commande (P.C.) par ;
o une automatisation gérée par un automate programmable industriel ;
o l'intégration d'un variateur de vitesse.
- Modernisation de la partie opérative (P.0O.) également par :
o  le remplacement des deux moteurs asynchrones (surpoids di a la cabine + contre poids) ;
o la détection de position de la plate-forme.

2.2) Architecture retenue
2.2.1) Données techniques :

Longueur de la plate-forme : Les 24 m
Inertie de la plate-forme Jor 72.10° kg.m?
Diamétre de la voie de roulement (rail en forme de cercle) Dyr 22 m
Nombre de voies sur un demi-tour Ny 32 -
Temps nécessaire a |a plate-forme pour effectuer un ' tour | t,, 40 secondes |
Rendement du réducteur a couple conique N& 0,9
Réducteur Engrenage Pignon 1 (entrainant) ke 25 dents
Pignon 2 (entraing) 62 dents
Rendement Ne 0,9
Diamétre du galet De 650 mm
Paramétres variateurs a Durée d'accélération Aty 5s
fréquence maximale Durée de décélération Aty 4s

2.2.2) Schématisation de la motorisation

Alimentation
électrique
3x400V/50Hz MOTOREDUCTEUR 1
| | Moteur 1 ﬂ Réducteur | Engrenage q & Galet 1 q 9
Pra; N kg ; Nr ke | ne Dg
Cu Cr Ce Cer | plate-
Uy Wr We e f
Variateur orme
de 1 L!"F
vitesse MOTOREDUCTEUR 2
Moteur 2 Réducteur /| Engrenage Galet 2
L _ﬂ_ _&x}_ _QiL
Pu: N ke ; Nr v ke ; Ne Dg
C C C C
M R € PE
Wy Wy We e

2.2.3) Définition du profil vitesse

Le profil vitesse imposé par le variateur au moteur est défini ci-dessous.
On ne représente que le cas d'une accélération compléte (temps de déplacement supérieur & 5s).
Le cas d'une accélération incompléte (déplacement inférieur & 5s) n'est pas envisage dans cette étude.

ur P
Paositionnement
i .-
W, : :
[
Wiy
) . =

Accélération At, Décélération Aty Freinage Atg
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MOTOREDUCTEURS A COUPLE CONIQUE

1w

Py n L s fm | R Fa |Fra Fawm oy
[ tmiay e LU R it m
9,20 2% 3379 08 5589 | 178 345 | 280 108 |SK9042.1-132MAM 187 De-83
30 2629 1.0 4767 | 208 351 | 280 15
6 2441 1.1 1 234 355 | 280 121
42 2092 13 34 248 353 | 280 125
52 1690 17 27 | /0 Mg | 0 127
(] 1440 19 2389 262 4.4 280 12,8
m 1237 21 20,32 255 33T 28,0 12,7
80 1098 22 1820 | 249 232 | 280 127
a3 845 21 1586 | 238 M8 | 280 121
108 814 25 1340 | 231 30 | 280 M9
127 692 22 1140 | 223 302 | 280 17
142 619 24 1021 | 218 295 | 280 16
154 571 26 839 | 214 0 280 1.4
164 26 &8l | 211 8,7 280 1.3
11,00 17 6178 (3] 8817 | 162 450 | 380 250 |SK 00521 - 160MI 262 Das-87
20 5252 0 24 | 245 450 | 380 253
23 4567 11 6242 | 287 450 | 380 253
Fod 3681 2 5456 | 316 450 | 380 251
32 3283 15 4496 | 338 450 | 380 249
w 2839 1,7 a7z 352 45,0 38,0 4.5
40 2628 18 3621 357 45,0 B0 24.2
4T 2235 2, 31,28 366 450 380 237
53 1882 23 2735 | 371 450 | 380 232 |
63 1667 26 2333 | 378 450 | M0 ;25 |
85 1616 27 2253 | 316 450 | MO 24
73 1439 28 1991 | 378 450 | 380 219
a 1267 31 17,04 380 450 380 215
89 1180 26 1633 | 380 450 | 380 20,8
109 964 1345 | 383 450 | 380 20,0
123 854 30 1188 | 352 442 | 380 104
138 m 31 1071 343 431 | 380 190
3 1380 08 4787 | 117 M7 | 279 06 |SK9042.1- 160M4 187 DB2-83
£t 2018 10 4054 | 208 324 0 103
42 2601 11 3438 | 231 327 | 280 108
52 2020 14 2T | 280 32T | WO NS
81 1722 16 2389 | 252 325 280 1.7
T2 1458 18 20,32 | 248 321 280 18
80 1313 19 1820 | 242 3B | W0 N3
93 1130 1.8 1566 | 232 305 | 280 13
109 o6 21 1340 | 235 298 | 20 13
128 821 18 1140 | 218 291 | 80 11
143 T35 2,0 1021 | 213 mT 28,0 10
165 678 2.2 939 209 282 28,0 10,8
165 B3T 22 a883 20,7 278 218 108
15,00 2 6228 08 6242 | 166 450 | 380 216 |SK9052.1.160L4 287 DBE-87
7 5306 09 243 450 380 218
32 4477 11 4496 28,2 45,0 330 241
£ 3872 12 3972 | 318 450 | 380 21
40 3581 13 3821 | 329 450 | 380 220
47 3048 16 3128 | 346 450 | 380 28
53 2703 17 2736 | 266 450 | 380 N6
63 2274 19 2333 | 365 450 iR
65 204 20 2253 | 368 45,0 380 211
73 1962 22 1991 | 371 450 | 380 207
& 1768 23 1794 | 374 450 | 380 204
80 1810 19 1633 | 386 450 | 380 197
109 1314 21 1345 351 437 | 380 191
123 1165 22 1188 | 342 427 | 380 187
135 1053 23 10,71 334 418 38,0 183
147 874 23 k] 328 411 380 18.0
155 924 24 940 | 324 408 | 380 17R
180 796 24 810 | 313 302 | 380 173

Légendes

Py Puissance nominale du moteur

ny Vitessa de sortie pour une vitesse nominale du moteur
M:  Couple de sortie

fa  Facteu de service

lges  Rapport de récuction total

Fr Charge radiale admissible sur Farbee de sortie, roulement nomal
Fa  Charge axiale admissibie sur farbre de sortie, roulement normal

Frii  Charge radiale admissible sur Farbre de sortie, roulement renforcd
FawL  Charge axiale admissible sur farbre de sortie, rouoment renforcé

DT7

Remarque :
Le constructeur NORD utilise la notation "min™" pour signifier qu'il sagit de tours par minute.

Le constructeur NORD utilise la notation "M" pour signifier qu'il s'agit du couple C en N.m.
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CODIFICATIONS MOTEURS, FREINS ET REDRESSEURS

BRE 100 RG HL[..]
f Options additionnelles
Déblocage manuel
Profection anticorrosion

e gpuple de freinage {(Nm)
Frain

Options

HL Déblocage manuel
Gréce au levier de déblocage manuel Je frein peut
éfre débloqué manuellemnt (hors tension). Pour
cela, firer le levier de déblocage. Le retour
automatique du frein est assuré par les ressoris,

FHL Déblocage manuel verrouillable
Les freins avec déblocage manuel peuvent étre
maintenus en éfal débloqué au moyen d'un
disposifif de verrouillage.

MIK Micro-contact
Pour la surveillance électrique simple de la
fonction de déblocage, les freins peuvent &tre
livrés équipés  de micre-contacts infégras.

RG Prolection anticorrosion
Flasque B wvemis et disque de friction

anficomosion

SR Protect| tig lre et anti I
ldentique & I'oplion RG, plus anneau cacutchouc
anti-poussidre.

IR Relais de courant

CPE4MS
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Moteurs W
Moteurs triphasés 100 LA/4 ...
Hauteur d'axe: 63-315 Options
Puissance: 0,12- 200 kW Exécutions
MNombre de poles: 4 + 6 pdles Nombre de poles
(autres nombres de pdies sur demande) Woteur & pui gmenté
i e [ndice de puissance
Options Hauteur d'axe
Abréviation Signification Abréviation Signification
BRE frein / couple de freinage oL sans ventilateur
RG exécution anticomosion OoLH sans ventilateur ni capot
SR écution anti-poussiére et anti si
HL déblocage manuel \ KB trous d'évacuation des condensats
FHL  déblocage manuel encliquetable
MIK  microcontact EKK petita bolte & bornes monobloc
IR relais d'intensité mMs connecteurs moteur
DBR double frein KRV boite & bormes remplie de résine
TF sondes thermométriques CTP F ventilation forcée alimentation mono & tri
™ déclencheurs thermigues, bilames RLS antidévireur
SH résistance de préchauffage 1G1 pin i1521) codeur inerémental 1024 points
Wu robor silumin 1G2 (512, 1622) codeur incrémental 2048 paints
2 masse dinertie additionnelle, 1G4 (1641, icazcodeur incrémental 4096 points
wentilateur lourd IG.K codeur incrémental avec bolte & bomes
AG codeur absolu
RD téle parapluie ) sL roulement instrumenté
RDD double toles parapluie RE résolveur
Freins
Codification des freins Codification des Redresseurs

Exemple GHE40
T

L_ Intensité maximale admissible
Plage de tension
e TYPE (€@ MiSE hOrs tension
edld courant continu
e Ty de redresseur
Redresseur

‘Explications
1% position: G - Redresseur

2™ posifion:  Type de redresseur
H: Redrasseur simple altermnance
V: Pont redresseur (double alternance)
P: Push {double alfernance briégvement,
puis simple alternance) redresseur &
action rapide
3“" position: Type de mise hors tension cié courant
continu
E: par tact exierne (comlact
disjoncteur)
U ; par évaluation interne de la tension
posiion: Plage de tension
2: jusqu'a 275VAC
4: jusqu'a 480VAC
5: jusqu'a STSVAC
54" position:  Intensité max. admissible
0: 0,5A {75°C)
1:1,5A(75°C)

4tme

DT8
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MOTEURS 1500 tr.min™ / 50Hz

¥
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D19

1500 min-’ 230/400V & 400/690V - S1 EFF2
50 Hz
Pu | nu ] 1] cos [T 44xP y| ) (TdxPy) My |Ma/Mu| MyoMu| Lo | Lea | Lwa J
(230/400V) | {400/890V) )
[0 |[min)] A} 18] 1] %] M dBiA) | dBiA) | [kgmd]
63504 012 1335 | 0951055 0,64 459 v : 088 | 27 47 |28 | M 52 | 0,000
B3l 0,18] 1260 | 1.18/058 0,54 58,2 P L 126 | 25 26 |33 | M 52 |0.,00028
TiS4  |025| 1380 | 1,32/0,78 077 | 818 . = 73| 22 | 21 (33| 49 | 57 |onoo72
TIL& |037| 1380 |1,8811,08 071 | 844 % * |25 | 20 | 24 |36 49 | 57 |0,00086
8054 0,55| 1375 | 2831152 0,73 s ) % 382 | 18 20 |33 # 59 |0,00708
BOLM 075| 1375 | 354/ 2,10 .74 695 2 % 22320 21 |35| # 58 |0.00145
s0s/i4 | 1,10 1285 | 4,87 /2,81 074 | 782 759 |EFF2| 753 | 23 | 26 |44 | 53 | 61 |0.00235
BoU4 1,50 | 1385 | 6,15/3,55 0,78 78.5 78,2 EFF2 | 103 | 23 26 |48 53 51 0,00313
100U 230 1440 | 9047522 0.74 81,1 8.1 EFF2 | 148 | 23 30 [S51) % B4 | 00045
100LAM | 300 | 1415 6541278 | 0,80 25 82,4 EFF2] 202 | 25 29 |54 | 56 | B4 | 0008
112Me (400 | 1445 8,3074,79 | 0,80 [ 850 840 |EFF2| 264 | 23 | 28 |53 | 58, | 66 | 0,011
132814 (550 1445 MAL6S5E | 0.81 258 854 EFFZ | 35,5 | 24 7 1583 M 72 | 0024
132004 (750 1445 1481855 | 0,84 87,0 850 EFF2 | 486 | 25 28 (55| B4 72 | 0,032
132MAMS | 3,20 | 1450 1887108 | 080 ar4 L = 606 | 28 31 |60 B4 T2 | D035
16008 | 11,0 B0 204127 | 081 | 830 ss0 |EFFZ| 720 | 23 | 27 |65 | 7 | 75 | 0081
160L44 150 146D 2884166 | 0.84 858 0.0 EFFZ | 88,1 | 27 31 |67 | &7 75 | o082
1B0MIUS | 185 ) 1460 3571206 | 0,82 w.r 80,7 EFF2 | 121 m | 31 [T ST TS | 0095
1B0LU4 | 220 1480 4341250 | 082 | %09 907 |EFFZ| 144 | 31 | 31 [69| 67 | 75 | Q115
200044 300 | 1485 8504320 | 088 | 91,8 9,8 |EFFZ| 196 | 26 | 32 |70| 65 | 78 | 0240
225844 (370 470 66,0/38,0 | 0.87 2.5 8528 EFF2| 240 | 28 %z (70| 85 78 | 0320
22514 (450 1470 2007460 | 087 34 3.4 EFF2| 292 | 28 33 |77 | 85 | 78 | 0380
250M4 | 550 | 1480 100/58,0 | 085 | @35 9.8 |EFF2| 355 | 24 | 28 |61 | 67 | 80 | 0690
Abréviation | Description Unité
durée de foncticnnerment relative 41
Py puissance nominale kW]
iy vitesse de rotation nominale [min-T]
Iy intensité de démarrage [A]
Iy intensité nominale A1
[N i de fi : -1
€os @ facteur de puissance -1
n Rendement %]
M, couple de démarrage [Mm]
My couple nominal [Nm]
M, 1 P, couple de démarrage / couple nominal -1
M, couple de décrochage Mm]
M, I, couple de décrochage / couple nominal -1
My couple de freinage [Mm]
J moment dinertie [kgnd]
Ramargue :

Le constructeur NORD utilise la notation "min™™ pour signifier qu'il s'agit de tours par minute.
Le constructeur NORD utilise la notation "M" pour signifier qu'il s'agit du couple C en N.m.
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REDRESSEURS DE FREINS

o

Freins

Données technigues redresseur de frein NORD

Pont redresseur

GVE20

Tension assignée

2300ag

Plage de tension max.admissible

T0V..275W+10%

Tension de sorfie

205V (Upe = Uag * 0,9)

Courant assigné jusqu'a 40°C

1,54 '

Courant assigne jusqu'a 75°C

1,00

Armrét du ebté du courand continu

Possible avec contact externe

Redresseur simple alternance GHE40 GHES0
Tension assignée 480Vac 575Vee
Piage de fension max, admissible 230V.. 480V +10% 230V, 57T5VH10%

Tension de soriie 216Vps (Upc = Uac * 0,45) 258Vpe (Upg = Uag * 045)
Courant assigné jusqu’a 40°C 1,0A 1,04
Courant assigné jusqu'a 75°C 058 05A
Arrét du oblé du courant continu Possible avee contact externe
Pont redresseur bridgvement ensuile GPU20 GPUA40
redresseur simple allemance
Tension assignée 230Wae AB0Vac

Plage de tension max. admissible

200V... 275V +-10%

380V, A80VH-10%

Tension de sorfie

104Vpe (Upc = Uac ™ 0,45)

225Vpe (Upe = Uac " 0,45)

Courant assigné jusqu'a 40°C 0,7A 0.7A
Courani assigné jusqu'a 75°C 0,5A 05A
Arrét du cfté du courant continu Alieu aulomati nent & lintérieur, Est désactivé par le pont 34

CPE4AMS
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DT11
VARIATEURS SERIE SKT00E
Type d'appareil SK 700E... | -551-340-A | -751-340-A | -112-340-A | -152-340-A
Puissance nominale moteur [kw] 55 7.5 11 15
(moteur standard 4 pdles) [CV] 7.5 10 15 20
Tension secteur 3 CA 380 — 400 V, -20%/+10%, 47 - 63 Hz
Courant nominal de sortie (rms) [A] 11,5 ] 15,5 23 [ 30
Résistance de freinage Q] 60 30
Courant d'entrés typique (ms) (A 17 | 21 30 | 42
Température ambiante ' 0°C - +50°C (mode S3), 0°C - +40°C (mode S1)

Type de ventilation

Refroidissement par ventilateur (asservi & la température)

Type d'appareil SK 700E... | -182-340-A | -222-340-A -302-340-A «372-340-A
Puissance nominale moteur kW] 18,5 22,0 30,0 37,0
(moteur standard 4 pdles) [CV] 25 30 40 50

Tension secteur

3CA380-480V,
-20%/+10%, 47 - 63 Hz

3CA 380460V,
-20%/+10%, 47 ~ 63 Hz

Courant nominal de sortie  (rms)  [A] 33 | 45 57 | 68
Résistance de freinage [ 22 12
Courant d'entrée typigue (rms) [A] 50 _[ 56 70 | 88

Température ambiante

0°C - +50°C (mode S3),

0°C - +40°C (mode S1)

Type de ventilation Refroidissement Refroidissement
par ventilateur par ventilateur
(asservi & la température)
CPE4MS
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DETECTEURS DE PROXIMITE

DT13

Portée Sn:1,5...18 mm

portée augmentée, boitier court

il

W §

ENacament de Muvidma-plan
P Ba-aDpter B
__poeba nominale S0 (1) & 20 °C (mm) “l2,5 4 - 10 - 20 -
_ non nayale |- H AL : 12 - 22
porthe utile S (1) noyilie 0.2 9.-32 - 0.8 - .16 -
{mem) [y - - |g [X] - 0..98 - 0. 7.6
zone de ditection noyhble L1 - - - J - -
o mrridsre-plan N0 royables | - . 1
gegré de protection iselon IEC B082E5) IP 57 IP* 68 [P E7 avis connictiur)
Détecteurs pour aplications sur circult continu - {3 fils) 10.. 36 Vou 24V
raceoedament par cibie PvA (2 m) Coe
afis NP fonolion N0 | XSINOSPAIHS | XSIMIZPATH | HS61284PA) XGINTBPAIAS | XSEISBAPALZY) | XSINIOPAIA0 XSEIGRAPALIM
 EoclenNC | XSTNOSPE34S [XSINIZPAIS | NSE1ZB4PBL2) |XSTNTAFEIMG |XSOTABAPELZ() | XSTNIOFBIMS| XS6I0BAPBEL2K)
AN
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forclion NG| XSINOSFBMBD | XSINIZFRIS0 | XS612B4PBMIZ | XSINTEPEILED
NPH P par N dans la rélérence. : s
Somang 96 tereon minimax (V) 6 0. 58 10_. 36 1058
{erdulation corpiise) |
couaMcommuidmma [md)____ 00 20 200
protwction cenlfn court-cicul of surcharge (&) * * e
BEL desl da sort &) / ped detension (&) B/ |2/ (&7 EIE &5 € ar
ension £a dbchal dtal 1 w2 52 ] 52 2
Fibquanca da commisatcn () 00 2500 2500 1000 1000 0 500
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DETECTEURS PHOTOELECTRIQUES
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