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2.2 Etude du moteur de la centrale hydraulique.

La pompe de la centrale hydraulique est entrainée en rotation par un moteur asynchrone triphasé

A rotor en court circuit.

Alimenté par un réseau 3 x 380 V, 50 Hz, ce moteur posséde les caractéristiques suivantes :

- puissance absorbée

- fréquence de rotation
- facteur de puissance
- pertes fer stator

- pertes fer rotor

- pertes mécaniques

Pa = 4878 W ;

N = 1420 tr.min’! ;
cos® =0,8;

Pgg = 246 W ;
négligeables ;
négligeables.
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2.2.1 La plaque signalétique portant 1'indication 380/660 V, déterminer le couplage
des enroulements statoriques.

2.2.2 Calculer :
2.2.2.1.
2.2.2.2.

I'intensité I du courant absorbé ;

le glissement g.

2.2.3 La résistance R mesurée entre 2 bornes de phases du stator valant 4,16 (1,
calculer les pertes joule stator Pjs.

2.2.4 Calculer :

2.24.1.
2.24.2.
2.2.43.
2.2.44.
2.2.45.

CBX.5

la puissance transmise Py, au rotor
les pertes joule rotor Pjr ;

la puissance utile P, ;

le couple utile T, ;

le rendement 1.

.
’

Tournez la page S.V.P.
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TROISIEME PARTIE

3.1 Etude du pont mixte du moteur du tapis d'évacuation.

Le tapis d'évacuation est entrainé par un moteur a courant continu a aimants
permanents (donc 2 flux constant) de caractéristiques :

- fréquence de rotation : N = 1000 tr.min"! 5 1
- constante de fem : Kg = 0,573 V.s. rad™* ;
- résistance d'induit : R= 1,510

Ce moteur est alimenté par un pont mixte monophasé parfait a travers une
inductance de lissage L parfaite.

Le document 8 donne le schéma électrique du montage et les formes d'ondes
des différentes grandeurs électriques du pont.

3.1.1 Calculer la fcém E' du moteur.
3.1.2 Etablir le schéma €lectrique équivalent 2 1'ensemble inductance-moteur.

3.1.3 Ecrire 'expression de u en fonction de i, E', L et R (u et i sont des grandeurs
instantanées).

3.1.4 En déduire I'expression de U en fonction de T, E' et R (U et I sont les valeurs
moyennes de u et i).

3.1.5 A l'aide du document 8, déterminer 1'angle Y de retard a 1'amorgage en degrés
des thyristors du pont.

3.1.6 %achant que U = 0. (1 + Cos V¥ )/ «, calculer Uetl. (ﬁ est la valeur maximale
eu).

3.1.7 Toujours a 1'aide du document 8, calculer I—’I—‘—H et E

3.1.8 En utilisant toujours le document 8, déterminer, sur une période T de la
tension du réseau, entre quels instants les diodes du pont fonctionnent en roue
libre.

3.1.9 A l'aide du document 9, choisir les diodes.

CBX.5
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rectifier diodes < 100 A
diodes de redressement < 100 A

Types to VRRM IEsm Vg /g IR / Ti Case
10 ms @ VRRM Tamb®
max max
(A) v] (A) v} (A) (mA) (°C)
3A/T = 100°C T; = 175°C [*t = 200 A%s (112,5 for TN 5407S
am i
1N 5401 100 200
IN 5402 200 200
N 3 pr 194 1.2 3 0.5 150° 00 27 A
i
IN 5407 800 200 plastiqe
1N 5407 S 1000 150 (CB-197)
3A / Tamb = 70°C  Tj=175°C It=78 A’s
See note 1

1N 5624 200 1
1N 5625 400 1
1N 5626 ‘3 600 125 1 3 0.1 100°
IN 5627 800 1 Bv 30 (C8.317)
GS 5628 1000 1.1 gloss

verre
3A / Tamb = 80°C T =150°C 1’t = 290 A%s
BYW 17- 100 100
BYW 17- 200 200
BYW 17- 400 400
BYW 17- 600 3 600 240 1.2 10 0,25 100° AG
BYW 17- 800 800 plastic
BYW 17-1000 1000 plastique
BYW 17.1200 1200 (C8-257)
3A [ Tegse = 150°C Tj = 175°C 1*t = 200 A%s
1N 1581, (R) 50 "
1N 1582, (R} 100
1N 1583, (R) 200
1N 1584, {R) 3 300 200 1,2 10 0.5 150
1N 1585, (R) 400 00 4
IN 1586, (8) 500 10.32 UNF (Co.53)
1N 1587, (R} 600 See note 2
6A [ Taqmb = 90°C Tj = 150°C [*t = 800 A’s
B8Y 214.50 50
BY 214-100 100
BY 214-200 200
BY 214-400 6 400 400 1.2 20 0,25 100° IAG.
BY 214-600 600 Pzg;."g'ze
BY 214-800 800 ‘
8Y 214-1000 1000 (C8-257)
6A [ Tegse = 150°C Tj= 175°C 1%t = 200 A’%s
IN 1341 B, (R) 50
1N 1342 B, (R) 100
IN 1344 B, (R) 200
IN 1345 B, (R) 300
1N 1346 B, (R) 6 400 200 1.2 20 0,5 150 00 4
1N 1347 8, (R) 500 ool
1N 1348 B, (R) 600 (CB.33)
1N 3988, (R) 800 10.32 UNF
1N 3990, (R) 1000 PSS

Note 1 : Type number + suffix L— BV 30 (CB-317) case
Type number + suffix CB-422—CB-422 case

Note 2 : M5 thread available on request—Type number + suffix M

Type number : cathode to case

Type number + suffix R : anode to case

Note 1 : N° de type + suffixe L—boitier 8Y 30 (CB-317)
N° de fype + suffixe CB-422—boitier C8-422

Note 2 : Filetage M5 sur demande—=N° de type + suffixe M

N° de type : cathode au boltier

N°de type + suffixe R : anode au boitier.
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rectifier diodes < 100 A
diodes de redressement < 100 A

Types lo VRRM lEsm VE If Ir A Case
10 ms @ VRRM
max
(A) (v} (A) v) (A) (mA) {*c)
6 A* / Tcase = 125°C Tj = 150°C [*t = 200 A’s
G 506, (R) 50
G 1006, (R} 100
G 2006, (R) 200
G 3006, (R) 300
G 4006, (R) 400
G 5006, (R) 3 500 200 1,2 20 3 125
G 6006, (R) 600
G 8006, (R) 800 DO 4
G 1106, (R} 1000 metal
G 1206, (R) 1200 (CB-33)
G 1506, (R) 1500 1032 UNF***
10A / Teuse, = 100°C T; = 140°C Pt = 100 A’s
BY 239-200 200 /
8Y 239.400 10 400 140 1,45 30 0.5 125
8Y 239-600 600 DO 220 AB**
8Y 239-800 800 T A p,qm
140°C h%
% {ce.227)
12A* / Tease = 125°C Tj = 150°C I*t = 260 A’s
G 510, (R) 50
G 1010, (R)/FRSSA 100
G 2010, (R)/FRSSA 200
G 3010, (R) 300
G 4010, (RYFRS7A 400
G 5010, (1) 12 500 230 1.25 3s 3 125
G 6010, (R)/FRS8A 600
G 8010, (R/FRS9 800
G 1110, (RY/FRS1 1000
G 1210, (R) 1200
12A ]/ Tease = 125°C Tj = 150°C *t = 260 A’s
BYW 88 50, (R) 50 po4
e ol i e
BYW 88- 300, (R) 300 10-32 UNFTT
v o 8%, Eg 12 pee 230 1,25 35 3 125
BYW 88- 600, (R) 600
BYW 88- 800, (R) 800
BYW 88-1000, (R) 1000
BYW 88-1200, (R} 1200
20A* / Tcase = 125°C Tj = 150°C I*t = 1000 A’s
RP 1020, (R) 100
RP 2020, (R) 200
RP 4020, (R) 400
RP 6020, (R) 20 600 450 1.5 70 5 150 00
RP 8020, (R) 800 meta
RP 1120, (R) 1000 (CB-34)
RP 1220, (R) 1200 428 UNE***

* Please, consult us for 42R2 - 62R2 - 22R2 series.
** Please, consult us for other connexion configuration.

see

(MS for DO4 - Mé for DOS).

Type number : cathode to case.
Type number + suffix R : onode 1o case.

Metric theeads availoble on request «Type number + suffix M

* Nous consulter pour les séries 42R2 - 62R2 - 22R2.
** Nous consulter pour autre configuration des connexions.
*** Filetoges métriques sur demande ~ N° de type + suffixe M

(M5 pour DO4 - M8 pour DOS).
N° de type : cathode au boitier.

N©® de type + suffixe R : anode au boitier.
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